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VII. Відомості про ДіР
Назва роботи українською:
Теоретичні основи розробки робастно-оптимальних систем керування складними технологічними об'єктами
та комплексами в умовах невизначеності

Назва роботи англійською:
Theoretical basis for the development of robust-optimal control systems of complex technological objects and
complexes under uncertainty

Реферат українською:
Об'єкт дослідження - складні технологічні об'єкти та комплекси, процеси їх функціонування та системи
автоматизації. Мета роботи - розробка теорії та методів керування складними технологічними процесами
харчових виробництв для підвищення ефективності керування з урахуванням енерго- та ресурсоефективних
алгоритмів та забезпечення заданих показників якості продукції. Методи дослідження - комп'ютерне
моделювання, синергетичне керування, компенсація збурень та запізнювань, координація функціонування
підсистем технологічних комплексів, оцінки невизначеностей, обробка часових рядів технологічних змінних,
комплексування методів робастно-адаптивного та оптимального керування. Вперше для технологічних
об'єктів визначена можливість використання механізмів самоорганізації для узгодженого резонансного
керування з використанням відносно малих (економних) та топологічно узгоджених резонансних дій для
спонукання та задіювання потенційно багатих власних ресурсів об'єктів автоматизації за рахунок їх
самоорганізації та регуляції. При виконанні НДР послідовно використовувались відомі та розроблялись нові
методи для визначення властивостей об'єктів, досліджувались багатовимірні регулятори та системи
керування, ідентифікація математичних моделей. Для технологічних комплексів цукрових та спиртових
заводів, виробництва хлібобулочних виробів досліджено процеси функціонування на основі
нейромережових структур з використанням методів нелінійної динаміки та технології Data Mining з
комплексуванням механізмів керування в межах робастно-оптимальних та адаптивних систем.

Реферат англійською:
The object of research is complex technological objects and complexes, processes of their functioning and
automation systems. The purpose of the work is to develop the theory and methods of managing the complex
technological processes of food production in order to increase the efficiency of management taking into account
energy and resource-efficient algorithms and to ensure the set of indicators of product quality. Research methods
- computer simulation, synergistic control, compensation of perturbations and latency, coordination of the
functioning of subsystems of technological complexes, estimation of uncertainties, processing of time series of
technological variables, integration of methods of robust adaptive and optimal control. For the first time for
technological objects the possibility of using self-organizing mechanisms for coordinated resonance control with
the use of relatively small (thrifty) and topologically agreed resonance actions has been determined to stimulate
and employ potentially rich own resources of automation objects due to their self-organization and regulation.
During the scientific research work was successive used known and developed new methods for determining the
properties of objects, were studied multidimensional controllers and control systems, and the identification of
mathematical models. For technological complexes of sugar and alcoholic factories, bakery products production
were investigated the processes of functioning on the basis of neural network structures using nonlinear dynamics
methods and Data Mining technology with integration of control mechanisms within robust optimum and adaptive
systems.

Індекс УДК: 517.977.1/.5, 517.977.14

Коди тематичних рубрик: 27.37.17



Керівники роботи
Власне Прізвище Ім'я По-батькові: Ладанюк Анатолій Петрович

Науковий ступінь: д. т. н.

Вчене звання: професор

Ідентифікатор ORCID ID:
Додаткова інформація:



VIII. Наукова (науково-технічна) продукція (НТП)
Назва НТП українською: Програмно-технологічна документація для створення робастно-оптимальних
систем керування складними технологічними об'єктами та комплексами в умовах невизначеності

Назва НТП англійською: Program-technological document for creation of robust-optimal control systems
of complex technological objects and complexes under uncertainty

НТП, яку передбачалося створити:
Причини, через які НТП не було створено:
Отримані результати: Програмно-технологічна документація

Галузь застосування: Харчова та переробна промисловість, агропромисловий комплекс

Реєстраційний номер картки технології:
Опис НТП: Дослідження направлене на створення теоретичних основ побудови сучасних робастно-
оптимальних систем керування складними технологічними об'єктами та комплексами в умовах
невизначеності на основі розробки нової методології застосування експериментально-аналітичного
принципу проектування систем для автоматизації управління багатовимірними нестійкими технологічними
об'єктами з чистим запізненням у стохастичних та хаотичних умовах. Основну увагу приділено
обґрунтуванню нових методів ідентифікації, синтезу та аналізу якості нелінійних нестаціонарних
автоматизованих систем управління. Застосування зазначених методів показане на прикладах автоматизації
складних динамічних об'єктів. При виконанні підтеми пропонуються нові методи синтезу систем
автоматизованого керування технологічними процесами та комплексами харчових виробництв на основі
виявлення в реальному часі механізмів самоорганізації об'єктів керування, що дозволить в значній мірі
зменшити витрати матеріальних та енергетичних ресурсів. Завдяки встанов
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