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Розроблення інтегрованої системи управління польотом групи дронів
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Реферат українською:
 Об’єктом дослідження є процеси обробки потоку інформації багатокритеріальної складної розподіленої у
просторі інформаційної системи, обрахунки у системі наведення групи дронів на політ за прямою лінією та
маршрутними точками, а також закони управління системи стабілізації за кожною з осей дрона. Предметом
дослідження є алгоритми комплексної обробки даних інформаційних потоків складної розподіленої у
просторі системи, методи наведення групи дронів на політ за прямою лінією та маршрутними точками та
методи синтезу системи стабілізації кутових та лінійних параметрів дрона за кожною із його осей. Метою
роботи є розробка вітчизняної конкурентоздатної інтегрованої системи управління польотом групи дронів,
спроможної забезпечити ефективне виконання дронами задач широкого класу. Апробацію системи буде
здійснено на основі експериментального зразка шляхом його тестування в лабораторних та натурних умовах
з використанням групи дронів. Теоретичне підґрунтя: використання системного підходу, заснованого на
засадах теорії траєкторного управління дронами, теорії автоматичного управління, теорії управління
голономними та неголономними механічними системами, теорії робастних систем, основ інерціальної та
супутникової навігації, теорії оптимальної фільтрації, методів комплексної обробки навігаційної інформації.
Новизна полягає у поєднанні управління голономними і неголономними системами, вдосконаленні методів
робастної параметричної оптимізації щодо безпілотних апаратів коптерного типу.

Реферат англійською:
 The object of the research is the information flow processing processes of a multi-criteria complex information
system distributed in space, calculations in the system of guiding a group of drones to fly along a straight line and
waypoints, as well as the laws of control of the stabilization system for each of the drone axes. The subject of the
research is an algorithm for complex data processing of information flows of a complex spatially distributed
system, methods of directing a group of drones to fly along a straight line and waypoints, and methods of
synthesizing a system for stabilizing angular and linear parameters of a drone along each of its axes. The goal of
the work is the development of a domestic competitive integrated flight control system of a group of drones,
capable of ensuring the effective performance of a wide range of tasks by drones. Approbation of the system will
be carried out on the basis of an experimental sample by testing it in laboratory and field conditions using a group
of drones. Theoretical basis: the use of a system approach based on the principles of the theory of trajectory
control of drones, the theory of automatic control, the theory of control of holonomic and non-holonomic
mechanical systems, the theory of robust systems, the basics of inertial and satellite navigation, the theory of
optimal filtering, methods of complex processing of navigation information. The novelty consists in the
combination of control of holonomic and non-holonomic systems, improvement of robust parametric optimization
methods for unmanned copter-type devices.
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сигналами глобальних навігаційних супутникових систем». Спеціальність: 05.22.13 – Навігація та управління
рухом. Рік та місце захисту: 2021 р., м. Київ

Куценко О. В. “ Методи диференційної навігації повітряних суден за сигналами глобальних навігаційних
супутникових систем ”. Спеціальність: 05.22.13 – Навігація та управління рухом. Рік та місце захисту: 2021 р.,
м. Київ

Голіцин В.О. Вдосконалення методів оброблення даних вимірювача з неортогональним розташуванням
інерціальних датчиків, 151. Автоматизація та комп’ютерно-інтегровані технології. Науковий керівник Сущенко
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X. Заключні відомості
Керівник юридичної особи  

Шульга Володимир Петрович
д. і. н., 07.00.07

Перелік осіб-виконавців
Ільницька Світлана Іванівна
(к. т. н.)

Голіцин Володимир Олександрович

Грехов Андрій Михайлович
(д. ф.-м. н.)

Запольська Світлана Миколаївна

Ковалевський Едуард Олександрович
(к. т. н.)

Кондратюк Василь Михайлович
(к.т.н., 05.22.13)

Куценко Олександр Вікторович
(к.т.н.)

Ларин Володимир Борисович
(д.т.н.)

Салюк Олександр Олексійович

Семененко Олександра Василівна

Стахова Анжеліка Петрівна
(к.т.н.)

Тунiк Анатолій Азарійович
(д.т.н.)

Відповідальний за підготовку
облікових документів

 
Рибалко Олена Леонідівна

Телефон   +38 (044) 406-75-42

Реєстратор  



Керівник відділу УкрІНТЕІ, що є
відповідальним за реєстрацію наукової
діяльності


