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VII. Відомості про ДіР
Назва роботи українською:
Методологія проектування високоточних стабілізованих платформ для комплексів спеціальної апаратури
літальних апаратів з використанням перспективних інерціальних технологій

Назва роботи англійською:
Methodology of design of precision stabilized platforms for integrated systems of aircraft special apparatus by
means of perspective inertial technologies

Реферат українською:
 Об’єкт дослідження - високоточна система управління багатовісною інерціальною стабілізованою
платформою. Мета дослідження - розробка алгоритмів синтезу робастних законів управління та
виготовлення експериментального зразка багаторежимного коріолісового вібраційного гіроскопа для
системи інерціальної стабілізації рухомих об’єктів широкого призначення (безпілотні та пілотовані літальні
апарати, наземна броньована техніка, надводні та підводні об’єкти). Методи дослідження та апаратура –
Теорія інерціальної стабілізації, робастних систем управління та коріолісових вібраційних гіроскопів. Методи
Н2/Hinf робастної параметричної оптимізації та Нinf робастного структурного синтезу. Методи
математичного та комп’ютерного моделювання. Для дослідження використовалась апаратура кафедри
аерокосмічних систем управління НАУ, а також випробувальне обладнання Київського заводу автоматики.
Теоретичні і практичні результати: розроблені методи автоматизованого проектування робастних
інерціальних стабілізованих платформ на основі Н2/Hinf робастної параметричної оптимізації та Нinf
робастного структурного синтезу. Розроблено блок схеми трьох режимів коріолісова вібраційного гіроскопа,
програми для сигнального процесора, настроювання та калібрування гіроскопа. Розроблена технічна
документація на виготовлення експериментального зразка системи. Розроблені методики проведення
стендових випробувань експериментального зразка системи. Новизна. Вперше було розроблено
диференційний (третій) режим роботи коріолісова вібраційного гіроскопа та експериментально
підтверджено його само-компенсуючі можливості щодо придушення зовнішніх впливів та внутрішніх шумів.
Вперше була розроблена система автоматичного переключення режимів гіроскопа. Розроблені та
впроваджені алгоритми калібрування похибок системи, що не мають світових аналогів. Ступінь
впровадження результатів роботи оцінюється на рівні 30%. Сфера використання Результати роботи можуть
бути використані в оборонній техніці.

Реферат англійською:
 The object of research is a high-precision control system of the multi-axis inertial stabilized platform. The
purpose of the study is to develop algorithms for the synthesis of robust control laws and to make an experimental
sample of a multi-mode Coriolis vibration gyroscope for the system of inertial stabilization of moving vehicles of
the general application (unmanned and manned aircraft, ground armored vehicles, surface and underwater
objects). Research methods and equipment - Theory of inertial stabilization, robust control systems and Coriolis
vibration gyroscopes. Methods of H2 / Hinf robust parametric optimization and Hinf robust structural synthesis.
Methods of mathematical and computer modeling. The equipment of the Department of Aerospace Control
Systems of NAU, as well as test equipment of the Kyiv Plant of Automation has been used for the research.
Theoretical and practical results: methods of computer-aided design of robust inertially stabilized platforms based
on H2 / Hinf robust parametric optimization and Hinf robust structural synthesis were developed. The block
diagram of three modes of the Coriolis vibration gyroscope, the program for the signal processor, tuning, and
calibration of the system were developed. Technical documentation for the manufacturing an experimental sample
of the system, and methods of bench tests of the experimental sample were developed. Novelty. For the first time,
a differential (third) mode of operation of the Coriolis vibratory gyroscope was developed and its self-



compensating capabilities to attenuate external disturbances and internal noise were experimentally confirmed.
For the first time a system of automatic switching of gyroscope modes was developed. Algorithms for calibrating
system errors that have no world analogues have been developed and implemented. The degree of implementation
of the results of the work is estimated at 30%. Scope: Results of the work can be used in defense technology.
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VIII. Наукова (науково-технічна) продукція (НТП)
Назва НТП українською: Багаторежимна інформаційно-вимірювальна система

Назва НТП англійською: Multi-mode information and measuring system

НТП, яку передбачалося створити:
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Реєстраційний номер картки технології:
Опис НТП: Технологія, на якої основана цифрова інформаційно-вимірювальна система дозволяє
реалізувати багато режимні вимірювання: 1. Режим вимірювання кутовий швидкості, якій має малі шуми; 2.
Інтегруючий режим, коли система вимірює кут повороту в широкому діапазоні кутових швидкостей,
забезпечуючи також широку полосу пропускання 3. Диференційний режим, якій був в перше у світі
розроблений eкраїнськими спеціалістами в Україні. Цей режим доповнив два перших режиму, маючи
перевагу завдяки більш високої стійкості до зовнішніх збурень. Усі ці режимі реалізуються в однієї системі з
автоматичним переключенням з режиму на режим, що забезпечує мінімальні похибки вимірювання у
широкому діапазоні як динаміки руху так і зовнішніх збурень. По-третє надійність системи більш ніж у 10
разів перевищує надійність конкуруючих технології, доводячи середнє напрацювання на відмову більш ніж 1
млн. годин. Не одна з існуючих на ринку систем не має таку високу «пристосовність» до вимірювання в
умовах змінювання навколишнього середовища, та динаміки об’єкту як багато-режимна цифрова
інформаційно-вимірювальна система, яка пропонується у даному проекті.

Соціально-економічна спрямованість НТП: Створення принципово нової продукції (матеріалів,
технологій тощо) для забезпечення експортного потенціалу та заміщенню імпорту

Вплив НТП на довкілля:
Впровадження НТП: Не впроваджено

Практична реалізація НТП
Початок етапу:
Закінчення етапу:

Споживачі продукції: Київське Державне КБ «Луч», ХКБМ ім. Морозова (м. Харків), НВО «Фотоприлад»
(м. Черкаси), ДП «Квант» (м. Київ), ДП КБ «Артилерійське Озброєння» (м. Київ), ДП «Харківський
приладобудівний завод ім. Т.Г. Шевченка», НВО ПАТ «Київський завод автоматики», ДП НТК «Завод точної
механіки» (м. Кам'янець-Подільський), ДП «Центральний науково-дослідний інститут навігації та керування»
(м. Київ), ДНДП «Конекс» (м. Львів), ДВТП «Граніт» (м. Одеса), ДП «Жулянський машинобудівний завод
«Визар» (м. Вишневе), ДП «Ізюмський приладобудівний завод», ДП НПК «Прогрес» (м. Нежин), ДП
«Балаклейський ремонтний завод» (м. Балаклея, Харьківська об.), ДП «Вінницький авіаційний завод «ВІАЗ»,
ДП «Одеський авіаційний завод», ДП «Конотопський авіаремонтний завод «Авіакон», ДП «Чугуївський
авіаційний ремонтний завод», ДП «Новатор» (м. Хмельницький), ДП «Антнов» (м. Київ), ДП «Завод 410
цивільної авіації», КП «НПК «Іскра» (м. Запоріжжя), ДП «Київський Державний завод «Буревісник»

Перспективні ринки: Україна, Країни ЄС, Індія, Китай

Характер співробітництва з інвестором
Потрібний обсяг інвестицій, тис. грн.:



Права, що надаються інвестору після завершення роботи:
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