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II. Етап виконання ДіР
Номер етапу: 1
Назва етапу: Динаміка канатних лісотранспортних систем та обґрунтування їх основних параметрів.

Початок етапу: 02.2002

Закінчення етапу: 12.2004

Вид звітного документа: Остаточний звіт

III. Відомості про виконавця ДіР
Повне найменування юридичної особи (або ПІБ фізичної особи): Український державний
лісотехнічний університет

Код за ЄДРПОУ: 02070996

Місцезнаходження:
Форма власності:
Сфера управління: Міністерство освіти і науки України

Ідентифікатор ROR: Не застосовується
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V. Відомості про замовника ДіР
Повне найменування юридичної особи (або ПІБ фізичної особи): Інститут енергозбереження
та енергоменеджменту Національного технічного університету України "Київський Політехнічний Інститут"

Код за ЄДРПОУ: 00027677

Місцезнаходження: пр. Перемоги 37, м. Київ, Київ, 03056, Україна

Форма власності:
Сфера управління: Міністерство освіти і науки України

Ідентифікатор ROR: Не застосовується

Розмір організації:
Телефон: 0442048428

VI. Джерела, напрями та обсяги фінансування ДіР
Підстава для проведення ДіР: 34 - договір (замовлення) з центральним органом виконавчої влади,
академією наук (головними розпорядниками бюджетних коштів на проведення НДДКР)

Напрям фінансування: 

Джерела фінансування



VII. Відомості про ДіР
Назва роботи українською:
Динаміка канатних лісотранспортних систем та обґрунтування їх основних параметрів.

Назва роботи англійською:
Dynamics of the cable timbertransporting systems and substantiation their basic parameters.

Реферат українською:
Розроблено математичні та імітаційні моделі різних типів канатних лісотранспортних установок. Виведені
рівняння коливань несучого канату, які дозволили отримати амплітудно-частотні характеристики канатної
оснастки, швидкості та пришвидшення коливного руху при різних режимах роботи. Обґрунтовано
оптимальні параметри та наведено рекомендації для вибору основних режимів роботи установок.
Запропоновано найбільш перспективні схеми канатних систем.

Реферат англійською:
The mathematieal and simulation models of different types of cable timbertransporting plants and developed. Are
made equations of vibrations of carrying cable, which allowed to get amplitude-frequency characteristics of cable,
of speed and acceleration of vibration movement at different conditions of work. It is proved optimum parameters
and recommendations are resulted for the choice of the basic modes of plant work. The most perspective charts of
the cable systems are offered.56355635563556355635
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