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VII. Відомості про ДіР
Назва роботи українською:
Розробка програмних засобів для підвищення якості функціонування систем динамічного позиціонування
морських суден

Назва роботи англійською:
Development of software for improving the quality of functioning systems for dynamic positioning sea vessels

Реферат українською:
 У роботі виконано аналіз сучасного стану проблеми аварійності світового флоту, та визначенно, що
основним фактором аварійності є так званий «людський чинник». Розроблено математичні моделі з
управління судном при високоточному маневруванні та динамічному позиціонуванні. Досліджено явище
людського чиннику в ергатичній системі «судноводій – засоби управління судном».

Реферат англійською:
 The analysis of the current state of the problem of the world fleet accident is performed, and it is determined that
the main factor of accident is the so-called "human factor". Mathematical models for ship control during high-
precision maneuvering and dynamic positioning have been developed. The phenomenon of the human factor in the
ergatic system "master - means of ship control" is studied.
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VIII. Наукова (науково-технічна) продукція (НТП)
Назва НТП українською: Метод визначення оптимального динамічного позиціонування судна.

Назва НТП англійською: Method for determining the optimal dynamic positioning of a ship.

НТП, яку передбачалося створити:
Причини, через які НТП не було створено:
Отримані результати: Методи, теорії

Галузь застосування: Транспорт

Реєстраційний номер картки технології:
Опис НТП: Розроблені методи і математичне забезпечення для бортового контроллера системи
управління рухом судна, які дозволяють підвищити точність і надійність управління. Ефективність
запропонованого методу і розробленого на його основі математичного забезпечення перевірена
математичним моделюванням в замкнутій схемі з системою управління в середовищі MATLAB.

Соціально-економічна спрямованість НТП: Безпека руху суден

Вплив НТП на довкілля:
Впровадження НТП: Не впроваджено

Практична реалізація НТП
Початок етапу: 01.2020

Закінчення етапу: 12.2020

Споживачі продукції:
Перспективні ринки:
Характер співробітництва з інвестором

Потрібний обсяг інвестицій, тис. грн.:
Права, що надаються інвестору після завершення роботи:
Наявність бізнес-плану:
Техніко-економічне обгрунтування:
Потенціальний обсяг продажу, тис. грн.:
Очікуваний термін окупності (років):
Додаткова інформація:
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