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VII. Відомості про ДіР
Назва роботи українською:
Розрахунково-експериментальні дослідження макету тягово-левітаційного модуля шляхової структури
магнітолевітаційного транспорту

Назва роботи англійською:
Computational and experimental studies of the model of the traction-levitation module of the track structure of
maglev transport

Реферат українською:
Об’єкт досліджень ‒ електричні процеси в тягово-левітаційному модулі макету шляхової структури
високошвидкісного магнітолевітаційного транспорту. Предмет досліджень –параметри та характеристики
котушки тягово-левітаційного модуля макету магнітолевітаційного транспорту. Мета роботи ‒ проведення
розрахунково-експериментальних досліджень макету тягового-левітаційного модуля шляхової структури,
що поєднує в собі функції тяги і підвісу магнітоплану, для визначення геометричних параметрів котушки
макету тягового-левітаційного модуля, часових та електричних параметрів сигналів управління котушками
зазначеного модуля. Методи досліджень ‒ В результаті експериментальних досліджень електричного кола
макету котушки тягово-левітаційного модуля отримано залежності зміни реактивного опору електричного
кола від геометричних параметрів котушки. Проведена оцінка часових та електричних параметрів сигналів
управління котушкою зазначеного модуля. Отримані результати вимірювань і розрахунків оброблено
методами математичної статистики і представлено у вигляді графічних зображень. Практичним значенням
отриманих результатів є можливість застосування котушки з отриманими параметрами для побудови макету
шляхової структури з метою відпрацювання нових принципів управління високошвидкісним
магнітолевітаційним транспортом

Реферат англійською:
The object of research is electrical processes in the traction-levitation module of the track structure mock-up of
high-speed maglev transport. The subject of research is parameters and characteristics of the coil of the traction-
levitation module of the maglev transport mock-up. The purpose of the work is to conduct computational and
experimental studies of the traction-levitation module mock-up of the track structure, which combines the
functions of traction and suspension of the magnetic plane, to determine the geometric parameters of the coil of
the traction-levitation module mock-up, the time and electrical parameters of the control signals of the coils of
the specified module. Research methods - As a result of experimental studies of the electrical circuit of the
traction-levitation module mock-up, the dependences of the change in the reactance of the electrical circuit on
the geometric parameters of the coil were obtained. The time and electrical parameters of the control signals of
the coil of the specified module were evaluated. The obtained measurement and calculation results were
processed using mathematical statistics methods and presented in the form of graphical images. The practical
significance of the results obtained is the possibility of using a coil with the obtained parameters to build a model
of the track structure in order to develop new principles of controlling high-speed magnetic levitation transport
combinatorics
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VIII. Наукова (науково-технічна) продукція (НТП)
Назва НТП українською: Розрахунково-експериментальні дослідження макету тягово-левітаційного
модуля шляхової структури магнітолевітаційного транспорту

Назва НТП англійською: Computational and experimental studies of the model of the traction-levitation
module of the track structure of maglev transport

НТП, яку передбачалося створити: Створено

Причини, через які НТП не було створено:
Отримані результати: Аналітичні матеріали

Галузь застосування: Високошвидкісний магнітолевітаційний транспорт

Реєстраційний номер картки технології:
Опис НТП: У результаті експериментального дослідження визначено залежність реактивного опору кола з
індуктивним характером натурної моделі шляхових котушок високошвидкісного транспорту від частоти
синусоїдального сигналу. Зокрема встановлено, що зі зростанням частоти залежність реактивного опору
кола з індуктивним характером зменшується, що пояснюється впливом скін-ефекту. Це зниження
ефективної площі поперечного перерізу провідника збільшує активний опір та зменшує магнітну
проникність, що напряму впливає на значення індуктивності. Результати дослідження деталізують вплив
обмоткових параметрів і частотного режиму на електромагнітні властивості системи, що дозволяє
обґрунтовано вибирати параметри котушок для керованого руху магнітолевітаційного транспорту.
Практичне значення результатів полягає у визначенні експериментальних даних для побудови системи
комутації та керування шляховими котушками в дослідно-експериментальних установках.
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