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VII. Відомості про ДіР
Назва роботи українською:
Розроблення бездротових енергонезалежних інформаційно-вимірювальних мереж критичного застосування
військово-цивільного призначення

Назва роботи англійською:
Development of wireless non-volatile information and measuring networks of critical application of military and
civil use

Реферат українською:
Об’єкт дослідження – методи раціональної взаємодії рухомих компонентів на основі динамічних
мультиагентних протоколів, засоби побудови бездротових енергонезалежних інформаційно-вимірювальних
мереж критичного застосування. Мета роботи – розробка рухомих компонентів бездротових
енергонезалежних інформаційно-вимірювальних мереж (БЕІВМ) критичного застосування з подовженим
часом енергонезалежності на базі мультиагентної дистанційно керованої взаємодії. Методи дослідження –
методи побудови розподілених комп’ютерних систем, методи стохастичної динаміки з використанням
чисельних методів вирішення рівняння Ланжевена, методи математичного та комп’ютерного моделювання,
теорія передачі інформації в комп’ютерних системах, методи захисту даних криптографічними та
стеганографічними засобами, методи і засоби проектування й імплементації програмних систем в апаратні
рішення; багатофункційний математичний пакет MATLAB з розробкою додаткових програмних модулів, для
потреб геометричного моделювання — AutoCAD та MS Visio; експериментальні методи дослідження процесів
передавання даних через реальні захищені та відкриті канали зв’язку між об’єктами рухомих комп’ютерних
мереж. Розроблені теоретичні та практичні положення для побудови БЕІВМ критичного застосування
військово-цивільного призначення: створені моделі побудови рухомих компонентів БЕІВМ на базі
мультиагентної та дистанційно керованої взаємодії рухомих компонентів; розроблені методи модифікації
архітектур БЕІВМ для вирішення задач моніторингу при просторовому переміщенні; розроблені методи
оптимізації диспетчеризаторів завдань; методи подовження довготривалості автономної роботи компонентів
БЕІВМ; розроблені методи підвищення інтелектуалізації компонентів БЕІВМ; розроблені швидкісні методи
шифрування та стеганографії для передачі інформації між об’єктами з обмеженими обчислювальними та
енергетичними ресурсами.

Реферат англійською:
The object of research is the methods of rational interaction of mobile components based on dynamic multi-agent
protocols, tools for building wireless energy independent information-measuring networks (WEIMN) of critical
application. The purpose of the work is the development of mobile components of WEIMN of critical application
with an extended energy independent time based on multi-agent remotely controlled interaction. Research
methods - methods for constructing distributed computer systems, methods of stochastic dynamics using
numerical methods for solving Langevin equation, mathematical and computer modeling methods, theory of
information transfer in computer systems, data protection methods with cryptographic and steganographic tools,
methods and tools for designing and implementing software systems hardware solutions; experimental methods of
researching data transfer processes through real protected and open communication channels between mobile
computer network objects. Developed theoretical and practical provisions for the construction of a critical-
purpose military-civilian application of the WEIMN: Created models for the construction of mobile components of
the WEIMN based on multi-agent and remotely controlled interaction of mobile components; methods of
modification of architecture of the WEIMN are developed for the solution of problems of monitoring at spatial
movement; methods for optimizing dispatcher tasks are developed; methods for lengthening the autonomy of the
components of the WEIMN; methods have been developed to enhance the intellectualization of components of the



WEIMN; high-speed methods of encryption and steganography were developed to transfer information between
objects with limited computing and energy resources.
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VIII. Наукова (науково-технічна) продукція (НТП)
Назва НТП українською: Бездротові енергонезалежні інформаційно-вимірювальні мережі критичного
застосування військово-цивільного призначення

Назва НТП англійською: The wireless energy independent information-measuring networks of critical use
of military-civil appointment

НТП, яку передбачалося створити:
Причини, через які НТП не було створено:
Отримані результати: Технології

Галузь застосування: J62

Реєстраційний номер картки технології:
Опис НТП: Теоретичні та практичні положення для побудови бездротових енергонезалежних
інформаційно-вимірювальних мереж критичного застосування військово-цивільного призначення: створені
моделі побудови рухомих компонентів мереж на базі мультиагентної та дистанційно керованої взаємодії
рухомих компонентів; розроблені методи модифікації архітектур мереж для вирішення задач моніторингу
при просторовому переміщенні; розроблені методи оптимізації диспетчеризаторів завдань; методи
подовження довготривалості автономної роботи компонентів бездротових енергонезалежних інформаційно-
вимірювальних мереж; розроблені методи підвищення інтелектуалізації компонентів розроблених
бездротових мереж; розроблені швидкісні методи шифрування та стеганографії для передачі інформації між
об’єктами з обмеженими обчислювальними та енергетичними ресурсами.

Соціально-економічна спрямованість НТП: Створення принципово нової продукції (матеріалів,
технологій тощо) для забезпечення експортного потенціалу та заміщенню імпорту, Забезпечення
промисловості чи населення новим видом інформаційно-комунікаційних послуг

Вплив НТП на довкілля:
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Журавська Ірина Миколаївна
(к. т. н., 05.09.12)

Кандиба Ігор Олександрович

Корецька Олександра Олегівна

Кошовий Віталій Володимирович

Крайник Ярослав Михайлович
(к. т. н., 05.13.05)

Кулаковська Інесса Василівна
(к. ф.-м. н., 01.01.06)

Куценко Станіслав Васильович
(к. т. н., 05.13.05)

Мусієнко Максим Павлович
(д. т. н., 05.13.05)

Савінов Володимир Юрійович
(к. т. н., 05.13.05)

Томенко Віталій Іванович

Трунов Олександр Миколайович
(д. т. н., 05.13.07)

Фісун Микола Тихонович
(д. т. н., 05.13.06)

Відповідальний за підготовку
облікових документів

 
Коваль Н.В.

Телефон   +38 (051) 250-03-32

Реєстратор  



Керівник відділу УкрІНТЕІ, що є
відповідальним за реєстрацію наукової
діяльності


