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VII. Відомості про ДіР
Назва роботи українською:
Розробка теорії проектування ресурсо- та енергозберігаючого технологічного обладнання на основі
просторових механізмів із гексагональними кінематичними структурами

Назва роботи англійською:
Elaboration of theory of planning of resources and power saving technological equipment on the basis of spatial
mechanisms with geksagonal kinematics structures

Реферат українською:
Об'єкт досліджень - технологічне обладнання з гексагональними кінематичними структурами. Метою
роботи є забезпечення підвищених показників статичної та динамічної точності та просторової жорсткості
механізмів з гексагональними кінематичними структурами типу трипода і гексапода. Методи досліджень -
теоретичні і експериментальні по спеціальним методикам. Створено аналітично-розрахунковий комплекс
для визначення параметрів статичної та квазістатичної точності механізмів з гексагональними
кінематичними структурами. Визначено характеристики робочих процесів, що мають місце в основних
вузлах механізмів. Розроблено методи визначення просторової жорсткості механізмів з гексагональними
кінематичними структурами. Досліджено характеристики матриць жорсткості. Проведені чисельні
дослідження жорсткості механізмів методом кінцевих елементів. Знайдені закономірності роботи
парціальних динамічних підсистем механізмів з гексагональними кінематичними структурами, та їх вплив на
характеристики динамічної точності механізмів в цілому. Встановлено наявність особливих динамічних
коливальних процесів. Дані практичні рекомендації по розробці схемних і конструктивних рішень механізмів
з гексагональними кінематичними структурами. Розроблені пропозиції по використанню технологічного
обладнання в складі інтегрованих гнучких виробничих систем.

Реферат англійською:
An analytically calculation complex is created for determination of parameters of static and queasystatic exactness
of mechanisms with hexagonal kinematics structures. Certainly descriptions of workings processes which take a
place in the basic knots of mechanisms. The methods of determination of spatial inflexibility of mechanisms are
developed with hexagonal kinematics structures. Investigational descriptions of matrices of inflexibility. Numeral
researches of inflexibility of mechanisms are conducted by the method of eventual elements. Conformities to the
law of work of partial dynamic subsystems of mechanisms are found with hexagonal kinematics structures, and
their influence on descriptions of dynamic exactness of mechanisms on the whole. The presence of the special
dynamic swaying processes is set. Practical recommendations are given on development of scheme and structural
decisions of mechanisms with hexagonal kinematics structures. Suggestions are developed on the use of
technological equipment in composition of the computer-integrated flexible production systems.
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VIII. Наукова (науково-технічна) продукція (НТП)
Назва НТП українською: Ресурсо- та енергозберігаюче технологічне обладнання на основі
просторових механізмів із гексагональними кінематичними структурами

Назва НТП англійською: Resources and power saving technological equipment on the basis of spatial
mechanisms with geksagonal kinematics structures
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Опис НТП: Створено аналітично-розрахунковий комплекс для визначення параметрів статичної та
квазістатичної точності механізмів з гексагональними кінематичними структурами. Визначено
характеристики робочих процесів, що мають місце в основних вузлах механізмів. Розроблено методи
визначення просторової жорсткості механізмів з гексагональними кінематичними структурами. Досліджено
характеристики матриць жорсткості. Проведені чисельні дослідження жорсткості механізмів методом
кінцевих елементів. Знайдені закономірності роботи парціальних динамічних підсистем механізмів з
гексагональними кінематичними структурами, та їх вплив на характеристики динамічної точності механізмів
в цілому. Встановлено наявність особливих динамічних коливальних процесів. Дані практичні рекомендації
по розробці схемних і конструктивних рішень механізмів з гексагональними кінематичними структурами.
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