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V. Відомості про замовника ДіР
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VII. Відомості про ДіР
Назва роботи українською:
Розробка та дослідження електронних та електромеханічних систем перетворення електричної енергії з
використанням сучасних цифрових засобів автоматизації.

Назва роботи англійською:
Development and research of electronic and electromechanical systems of transformation of electric energy using
modern digital means of automation.

Реферат українською:
Об'єкт дослідження - електромеханічні системи автоматизації. Мета роботи - розробка методик діагностики,
аналізу та синтезу електромеханічних автоматизованих систем та електротехнічних комплексів та їх
оптимізація. Метод дослідження - методи математичного і фізичного моделювання, аналітичний і
експериментальний методи. Теоретичні і практичні результати – отримана методика визначення залежності
діючого значення фазного струму статора асинхронного двигуна у пусковому режимі. Розроблена методика
визначення статичного моменту тертя при пресуванні зразка з одночасним крученням. Розроблено методику
синтезу системи керування електроприводом постійного струму на базі дискретного часового еквалайзера.
Представлено аналіз причин пошкодження асинхронних двигунів та засобів діагностування їх режимів
роботи. Розглянуто приклад застосування рекурентних нейронних мереж для виконання машинного
рерайту. Представлено компетенції та зміст дисциплін з вивчення медико-біологічних систем та обробки
біомедичних сигналів. Досліджено метод зняття залишкових напруг у ливарних деталях. Досліджено та
проаналізовано шляхи оптимізації параметрів систем автоматичного керування електроприводами важких
машин на основі ефекту резонансної електромеханічної взаємодії. Ефективність впровадження - дозволяє
вести розробку сучасних нових та досліджувати дійсні системи керування та діагностування складних
електромеханічних систем. Сфера застосування - машинобудування (виробництво промислового
обладнання).

Реферат англійською:
Object of research – electromechanical systems of automation. The purpose of the work is the methods’ of
diagnostics, analysis and synthesis of electromechanical automated systems and electrotechnical complexes and
their optimization development and research. Method of research – methods of mathematical and physical
modeling, analytical and experimental methods. Theoretical and practical results – the method of determining the
dependence of the effective value of the phase current of the stator of an induction motor in the starting mode is
obtained. The method of the static moment of friction while sample pressure with simultaneous torsion is
developed. The control systems’ synthesis of the direct current electrical drive on the basis of the discrete time
equalizer method is developed. The analysis of the reasons of damage of induction motors and means of
diagnosing their operating modes is presented. An example of recurrent neural networks use to perform machine
rewrite is considered. The competencies and content of disciplines for the study of medical and biological systems
and processing of biomedical signals are presented. The method of removal of residual stresses in foundry parts is
investigated. The ways of optimization of parameters of systems of automatic control of electric drives of heavy
machines on the basis of effect of resonant electromechanical interaction are investigated and analyzed. Scope –
Engineering (industrial equipment). Efficiency of implementation – allows to develop the development of modern
new ones and to study actual control systems and diagnostics of complex electromechanical systems. Scope –
mechanical engineering (production of industrial equipment).
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VIII. Наукова (науково-технічна) продукція (НТП)
Назва НТП українською: Методика визначення залежності діючого значення фазного струму статора
асинхронного двигуна у пусковому режимі. Методика визначення статичного моменту тертя при пресуванні
зразка з одночасним крученням. Метод синтезу системи керування електроприводом постійного струму на
базі дискретного часового еквалайзера. Метод зняття залишкових напруг у ливарних деталях.

Назва НТП англійською: Determining dependence current value of the phase current of the stator of an
induction motor during starting mode method. Determining static friction torque while sample pressure torsion
method. Direct current electrical drive control system’s synthesis on the basis of discrete time equalizer method.
Removing residual stresses in foundry parts method.

НТП, яку передбачалося створити:
Причини, через які НТП не було створено:
Отримані результати: Методи, теорії

Галузь застосування: Виробництво іншого електричного устаткування.

Реєстраційний номер картки технології:
Опис НТП: Методика визначення залежності діючого значення фазного струму статора асинхронного
двигуна у пусковому режимі дозволяє визначити діюче значення пускового струму статора асинхронного
двигуна на основі миттєвих значень фазного струму. Методика визначення статичного моменту тертя при
пресуванні зразка з одночасним крученням дозволяє достатньо точно визначити статичний момент
навантаження, який виникає при пресуванні зразка з одночасним крученням, на основі геометричних
розмірів верхнього та нижнього пуансона установки для пресування. Метод синтезу системи керування
електроприводом постійного струму на базі дискретного часового еквалайзера дозволяє отримати бажаний
перехідний процес та швидкодію для виконання вимог певного технологічного процесу у виробництві.
Метод зняття залишкових напруг у ливарних деталях дозволяє підвищити якість ливарних деталей шляхом
зменшення залишкових напруг.

Соціально-економічна спрямованість НТП: Створення принципово нової продукції (матеріалів,
технологій тощо) для забезпечення експортного потенціалу та заміщенню імпорту, Економія енергоресурсів,
Економія матеріалів, Зменшення зносу обладнання, Підвищення продуктивності праці, Підвищення
автоматизації виробничих процесів

Вплив НТП на довкілля:
Впровадження НТП: Не впроваджено

Практична реалізація НТП
Початок етапу: 01.2022

Закінчення етапу: 12.2022

Споживачі продукції: Вища освіта, промислове виробництво.

Перспективні ринки: Україна
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