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V. Відомості про замовника ДіР
Повне найменування юридичної особи (або ПІБ фізичної особи): Національна академія наук
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VII. Відомості про ДіР
Назва роботи українською:
Розробити методи та алгоритми розв’язання оптимізаційних задач на комбінаторних конфігураціях і
траєкторіях динамічних систем

Назва роботи англійською:
Developing methods and algorithms of solving optimization problems on combinatorial configurations and
trajectories of dynamic systems.

Реферат українською:
Об’єкт – оптимізаційні задачі на комбінаторних конфігураціях і задачі на траєкторіях динамічних систем
Мета – розробити методи та алгоритми розв’язання оптимізаційних задач на комбінаторних конфігураціях і
траєкторіях динамічних систем в умовах конфлікту та невизначеності. Методи – комбінаторика, теорія
графів, дискретна оптимізація, класичні методи Л.С. Понтрягіна, М.М. Красовського, Б.М. Пшеничного.
Результати. 1. Для розв’язання екстремальних задач на комбінаторних конфігураціях розроблені методи та
алгоритми знаходження графів, що представляють задану комбінаторну конфігурацію. 2. Розроблені методи
перебору елементів конфігурації, їх генерування та порівняння. Методи будують послідовності елементів
конфігурацій за допомогою однієї транспозиції двох елементів. Розроблена загальна схема методу
направленого структурування для розв’язування оптимізаційних задач на комбінаторних конфігураціях. 3.
Розроблені методи та алгоритми розв’язання оптимізаційних задач на комбінаторних конфігураціях для
лінійних, дробово-лінійних та квадратичних функцій. 4. Розглянуті задачі на комбінаторних конфігураціях з
обмеженнями. Розроблені загальні схеми алгоритмів їх розв’язання. Приводяться приклади розв’язання таких
задач. 5. Розроблені методи та алгоритми керування динамічними системами в умовах конфлікту та
невизначеності. Досліджено конфліктно-керовані процеси, динаміка яких описується функціонально-
диференціальними системами рівнянь. Отримані конструктивні умови завершення гри за скінченний час
для різних класів стратегій. Узагальнено правило екстремального прицілювання М.М. Красовського та
розвинутий принцип розтягування часу. Результати досліджень є новими і не мають аналогів в світі. Можуть
бути використані у фінансово-банковій діяльності, для розв’язання задач оптимізації ефективності
виробництва, у військовій справі, зокрема, в авіаційній галузі, при перехопленні рухомих керованих об’єктів,
при аналізі конфліктної взаємодії задля економічної ефективності.

Реферат англійською:
Object: the optimizatiоn problems on combinatorial configurations and trajectories of dynamic systems. Goal: to
develop methods and algorithms for solving optimization problems on combinatorial configurations and
trajectories of dynamic systems in conditions of conflict and uncertainty. Methods: combinatorics, graph theory,
discrete optimization, mathematical theory of control, theory of set-valued mappings. Results: 1. For solving the
extremal problems on combinatorial configurations, the methods and algorithms are created to construct graphs,
representing given combinatorial configuration. 2. Methods of enumeration of configuration elements, their
generation and comparison are developed to construct consequences with the help of one transposition of two
elements. General scheme of directed structuring is developed to solve the optimization problems on
combinatorial configurations. 3. Optimization problems on combinatorial configurations under (without)
constraints are considered. 4. General schemes of algorithms to solve optimization combinatorial problems for the
linear, fractional-linear and quadratic functions are worked out. 5. Methods and algorithms are created for control
of dynamic systems in conditions of conflict and uncertainty. The rule of extremal aiming by M.M. Krasovskii is
extended to the case of conflict-controlled processes, described by functional-differential systems. 6. The
principle of time dilation is developed, which made it possible to solve the approach problems in the case when
Pontryagins condition on the advantage in control resources does not hold. In particular, a number of problems of



soft meeting for controlled second-order systems are solved. The results are new, not similar to the known. They
can be used in financial and banking activities, in the optimization of business processes, in warfare, in aviation
industry, to intercept controlled moving objects, to analyze conflict interactions for economic efficiency.
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Коди тематичних рубрик: 27.45
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VIII. Наукова (науково-технічна) продукція (НТП)
Назва НТП українською: Методи, алгоритми та інформаційні технології керування еволюційними
системами в умовах конфлікту та невизначеності

Назва НТП англійською: Methods, algorithms and information technologies for evolutionary systems
control in conditions of conflict and uncertainty

НТП, яку передбачалося створити:
Причини, через які НТП не було створено:
Отримані результати: Методи, теорії, Науковий звіт, моделі та алгоритми

Галузь застосування: Результати досліджень є новими і не мають аналогів в світі. Можуть бути
використані у фінансово-банковій діяльності, для розв’язання задач оптимізації ефективності виробництва, у
військовій справі, зокрема, в авіаційній галузі, при перехопленні рухомих керованих об’єктів, при аналізі
конфліктної взаємодії задля економічної ефективності.

Реєстраційний номер картки технології:
Опис НТП: Наукова та практична значущість розробки визначається універсальністю розроблених методів,
алгоритмів та інформаційних технологій, що дає змогу застосовувати їх при моделюванні різних процесів та
прийнятті управлінських рішень.

Соціально-економічна спрямованість НТП: Підвищення автоматизації виробничих процесів

Вплив НТП на довкілля:
Впровадження НТП: Впроваджено

Практична реалізація НТП
Початок етапу: 01.2017

Закінчення етапу: 12.2021

Споживачі продукції: Може бути використано в практичній роботі установ сфери Міністерства
фінансів України., Можливе практичне застосування в діяльності Міністерства оборони України., Може бути
використано в практичній роботі установ сфери Міністерства інфраструктури України.

Перспективні ринки: Фінансово-банківські установи та для розв’язання задач оптимізації ефективності
виробництва, У військовій справі, зокрема, в авіаційній галузі, при перехопленні рухомих керованих об’єктів,
При аналізі конфліктної взаємодії задля економічної ефективності.

Характер співробітництва з інвестором
Потрібний обсяг інвестицій, тис. грн.: 0
Права, що надаються інвестору після завершення роботи:
Наявність бізнес-плану:
Техніко-економічне обгрунтування:
Потенціальний обсяг продажу, тис. грн.:
Очікуваний термін окупності (років):
Додаткова інформація:
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