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VII. Відомості про ДіР
Назва роботи українською:
Методи та алгоритми визначення прецизійної рівноточної орієнтації космічного апарату на основі
використання кластеру малих астродатчиків

Назва роботи англійською:
Methods and algorithms for high-precision measurement of spacecraft attitude using a cluster of small star
trackers.

Реферат українською:
 Об’єкт дослідження – методи і алгоритми високоточного оцінювання орієнтації КА з використанням
вимірювань кластеру астродатчиків (АД). Мета дослідження – розробка методів і алгоритмів високоточного
визначення орієнтації космічного апарату (КА) за вимірюваннями кластера АД. Методи знаходження
параметрів орієнтації КА, що використовують сукупні дані безпосередніх вимірювань від групи однотипних
АД, забезпечують отримання більш точних оцінок в порівнянні із випадком використання одного АД або
оцінок орієнтації, отриманих АД поодинці. Розроблене алгоритмічне забезпечення дозволяє ефективно
реалізувати етапи методів від обробки вихідних даних до отримання вектору оцінок параметрів орієнтації.
Методи дослідження – методи лінійної алгебри, метод найменших квадратів, оптимально-зважений метод
найменших квадратів, методу на основі сингулярного розкладання. Отримані результати: методи і
алгоритми високоточного оцінювання орієнтації КА з використанням вимірювань кластеру АД, методи
оцінювання відносної орієнтації АД, методи оцінювання кутової швидкості руху КА, а також відповідне
програмне забезпечення для проведення чисельного моделювання і перевірки роботи цих методів. Область
застосування – підприємства космічної галузі України, науково-дослідні та навчальні установи НАН і МОН
України.

Реферат англійською:
 The research object are methods and algorithms for high-precision estimation of the spacecraft (SC) attitude
using measurements of the cluster of astrosensors (AS). The purpose of the study is to develop methods and
algorithms for high-precision of the SC attitude by measurements of the AS cluster. Methods of finding the
attitude parameters of the SC, which use the aggregate data of direct measurements from the group of the same
type of AS, provide more accurate estimates compared to the case of using one AS or orientation estimates
obtained by the AS alone. The developed algorithmic software allows to effectively implement the stages of
methods from the processing of source data to obtain a vector of estimates of attitude parameters. Research
methods - methods of linear algebra, least squares method, optimally weighted least squares method, method
based on singular decomposition. The obtained results: methods and algorithms for high-precision estimation of
SC attitude using AS cluster measurements, methods for estimating relative SC attitude, methods for estimating
SC angular velocity, and appropriate software for numerical modeling and verification of these methods
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