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VII. Відомості про ДіР
Назва роботи українською:
Експериментальні дослідження динамічних показників шляхової котушки макету тягово-левітаційного
модуля високошвидкісного магнітолевітаційного транспорту

Назва роботи англійською:
Experimental Investigation of the Dynamic Indicators of the Track Coil of the Model of the Traction-Levitation
Module of the High-Speed Magneto-Levitation Transport

Реферат українською:
Об’єкт досліджень – шляхові котушки у складі натурної моделі магнітолевітаційного транспорту. Предмет
досліджень – динамічні показники шляхових котушок натурної моделі високошвидкісного
магнітолевітаційного транспорту, а саме: час наростання струму, сила тяги, температурні режими роботи а
також вплив конструкційних параметрів котушок (діаметр дроту, кількість витків, опір, індуктивність) та
шпаруватості сигналу на ці показники. Мета роботи – одним з головних завдань впровадження
магнітолевітаційного транспорту є розв’язання низки проблем, які безпосередньо стосуються з визначенням
параметрів шляхової котушки. Суть цього дослідження полягає в експериментальному визначенні
динамічних показників шляхових котушок макету тягово-левітаційного модуля високошвидкісного
магнітолевітаційного транспорту для подальшого їх порівняння. Встановлено, що котушка з маркуванням
«А» характеризується високими динамічними показниками а саме: найменший час виходу на свій робочий
режим, який становить 0.4 с, найбільшу силу тяги, яка становить 139г вантажу. Методи досліджень –
дослідження були виконані експериментальним шляхом. Спеціально для цих потреб було розроблено стенд
для визначення динамічних показників шляхових котушок. До основних динамічних показників відносимо:
час наростання струму у котушці, до допоміжних: силу тяги та температурні режими. Вимірювання часових
характеристик, здійснювались за допомогою осцилографа, сила тяги визначалася методом поступового
навантаження платформи встановленої на левітуючому магніті немагнітним вантажем. Температурні
режими були зафіксовані за допомогою тепловізора. Для кожної з котушок проводились серії вимірювань з
урахуванням зміни шпаруватості електричного сигналу. Такий підхід дозволив оцінити вплив шпаруватості
електричного сигналу на режими роботи та динамічні показники досліджуваних котушок

Реферат англійською:
The object of research is track coils in a full-scale model of maglev transport. The subject of research is the
dynamic performance of track coils in a full-scale model of high-speed maglev transport, namely: current rise
time, traction force, operating temperature conditions, as well as the influence of coil design parameters (wire
diameter, number of turns, resistance, inductance) and signal jitter on these indicators. The aim of the work is to
solve a number of problems directly related to the determination of track coil parameters, which is one of the main
tasks of introducing maglev transport. The essence of this study is to experimentally determine the dynamic
characteristics of the track coils of a model traction-levitation module of high-speed maglev transport for further
comparison. It has been established that the coil marked ‘A’ is characterised by high dynamic indicators, namely:
the shortest time to reach its operating mode, which is 0.4 s, and the greatest traction force, which is 139 g of load.
Research methods – the research was carried out experimentally. A stand for determining the dynamic
performance of track coils was developed specifically for this purpose. The main dynamic performance indicators
include: the time of current rise in the coil, auxiliary indicators: traction force and temperature regimes. Time
characteristics were measured using an oscilloscope, and traction force was determined by gradually loading a
platform mounted on a levitating magnet with a non-magnetic load. Temperature regimes were recorded using a
thermal imager. For each of the coils, a series of measurements were carried out taking into account changes in
the sparseness of the electrical signal. This approach made it possible to assess the influence of the sparseness of



the electrical signal on the operating modes and dynamic characteristics of the coils under study
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VIII. Наукова (науково-технічна) продукція (НТП)
Назва НТП українською: Експериментальні дослідження динамічних показників шляхової котушки
макету тягово-левітаційного модуля високошвидкісного магнітолевітаційного транспорту

Назва НТП англійською: Experimental Investigation of the Dynamic Indicators of the Track Coil of the
Model of the Traction-Levitation Module of the High-Speed Magneto-Levitation Transport
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Реєстраційний номер картки технології:
Опис НТП: Дослідження динамічних показників шляхової котушки натурної моделі високошвидкісного
магнітолевітаційного транспорту відкриває можливість у встановлені зв’язку між конструкційними
параметрами котушки та її динамічними показниками. В результаті проведення експериментального
дослідження отримано часові характеристики чотирьох зразків шляхових котушок для натурної моделі
високошвидкісного магнітолевітаційного транспорту, зокрема час наростання струму, величини сили тяги, а
також температурні режимі під навантаженням. Встановлено, що котушка з маркуванням «А»
характеризується відносно високими динамічними показниками а саме: найменший час виходу на свій
робочий режим, який становить 0.4 с, найбільшу силу тяги, яка становить 139г вантажу. В цілому ці
показники дозволяють визначити котушку з маркуванням «А» як найбільш раціональний варіант для
використання у натурній моделі. Отримані результати становлять важливу науково-технічну базу для
розробки й впровадження перспективних транспортних систем на основі магнітної левітації
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