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характеру дестабілізуючих дій, лінеаризованих діагностичних моделей, діагностування в реальному
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поточного діагнозу, оперативні машинні алгоритми управління резервними засобами відновлення
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control, semi-natural and full-scale modeling in the design of rational control systems for prototypes of objects
with uncertain dynamics. The models and methods were developed for: formation of destabilizing actions set, their
kinds and linearized diagnostic models; real-time diagnostics; formation of rational structures of production bases
of knowledge about functional states of system; formation of set and choice of reserve tools for recovery based on
the results of current diagnosis. As well the real-time machine algorithms of restoration of blocks and subsystems
operability and the software for control of restoration of bench objects with indefinite dynamics operability were
developed.
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Назва НТП українською: Моделі та методи формування множини і характеру дестабілізуючих дій,
лінеаризованих діагностичних моделей, діагностування в реальному масштабі часу, формування
раціональних структур продукційних баз знань про функціональні стани системи, формування множини та
вибору резервних засобів відновлення працездатності за результатами поточного діагнозу.
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