
Облікова картка ДіР

I. Загальні відомості
Державний обліковий номер: 0221U104408

Державний реєстраційний номер: 0120U101916

Особливі позначки: відкрита

Дата реєстрації: 18-03-2021

II. Етап виконання ДіР
Номер етапу: 1
Назва етапу: Розробка удосконалених методів формалізованого опису пружних та еластичними робочих
органів транспортно-технологічних систем (ТТС) та їх взаємодії з дискретними елементами вантажу.
Імітаційне моделювання ТТС та контактної взаємодії їх пружних та еластичних робочих органів з с.-г.
вантажем (зерновими, коренеплодами, плодами). Дослідження напружено-деформованого стану пружних та
еластичних робочих органів та вантажу, оцінка пошкоджуваності вантажу. Обґрунтування параметрів
досліджуваних ТТС та їх приводів за результатами проведення їх багатокритеріальної оптимізації. - Розробка
програми та методик експериментального дослідження, розробка та виготовлення експериментального
обладнання, проведення попередніх експериментальних досліджень на наявному обладнанні.
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Місцезнаходження: вул. Руська, 56, м. Тернопіль, Тернопільський р-н., Тернопільська обл., 46001,
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Форма власності:
Сфера управління: Міністерство освіти і науки України

Ідентифікатор ROR: Не застосовується

Розмір організації:
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V. Відомості про замовника ДіР
Повне найменування юридичної особи: Міністерство освіти і науки України

Код за ЄДРПОУ: 38621185

Місцезнаходження: просп. Перемоги, 10, м. Київ, Київська обл., 01135, Україна

Форма власності:
Сфера управління: Кабінет Міністрів України

Ідентифікатор ROR: Не застосовується

Розмір організації:
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VI. Джерела, напрями та обсяги фінансування ДіР
Підстава для проведення ДіР: 34 - договір (замовлення) з центральним органом виконавчої влади,
академією наук (головними розпорядниками бюджетних коштів на проведення НДДКР)

Напрям фінансування:  2.2 - прикладні дослідження і розробки

Джерела фінансування

7713 - кошти держбюджету

Код програмної класифікації видатків і кредитування (КПКВК): 2201040

Фактичний обсяг фінансування (тис. грн.): 495.071



VII. Відомості про ДіР
Назва роботи українською:
Розробка транспортно-технологічних систем з пружними та еластичними гвинтовими робочими органами

Назва роботи англійською:
Design of transport-technological systems with resilient and elastic screw working bodies

Реферат українською:
Для встановлення параметрів цільових функцій та функцій обмежень проведені теоретичні дослідження,
імітаційне моделювання з використанням елементів обчислюваного експерименту та експериментальні
дослідження на наявному та розробленому обладнанні. Доповнена теорія транспортування вантажу
гвинтовими конвеєрами та оцінено його вплив на процес переміщення, а також суттєво доповнено в частині
транспортування насипного вантажу конвеєрами з еластичними направляючими кожухами. Для гнучких
гвинтових конвеєрів із секційними шнеками розроблені динамічні моделі, що враховуватимуть рухомі маси в
розподілених системах. Розроблені імітаційні моделі функціонування гвинтових конвеєрів, конвеєрів з
неперервним тяговим органом, зокрема скребкових, систем з тарним переміщенням вантажів, транспортно-
технологічних систем с.-г. машин, зокрема для збирання та транспортування коренебульбоплодів (плодів),
новим в яких буде об’ємне імітаційне моделювання рухомих робочих органів. Доповнена теорія ударної
взаємодії сільськогосподарських продуктів на основі застосування контактної задачі Герца за рахунок
визначення часу ударної взаємодії тіл різними геометричними та механічними властивостями та
результатами обчислюваного експерименту з виведенням залежностей зміни сили удару в часі. Розроблені
методи розрахунку для мало енергоємних транспортно-технологічних систем для переміщення с/г
матеріалів при мінімізації їх пошкодження; імітаційні моделі функціонування гвинтових конвеєрів і
пруткових транспортерів-очисників коренеплодів на базі еластичних та пружних гвинтових робочих органів;
критерії якості виконання технологічного процесу транспортно-очисними системами коренезбиральних
машин; системи захисту робочих органів гвинтових конвеєрів і пруткових транспортерів-очисників від
виникнення перевантажень.

Реферат англійською:
 To establish the parameters of the objective functions and functions of constraints, theoretical studies, simulation
using elements of the calculated experiment and experimental studies on existing and developed equipment. The
theory of cargo transportation by screw conveyors has been supplemented and its influence on the movement
process has been evaluated, as well as the bulk cargo transportation by conveyors with elastic guide casings has
been significantly supplemented. For flexible screw conveyors with sectional augers, dynamic models have been
developed that will take into account moving masses in distributed systems. Simulated models of operation of
screw conveyors, conveyors with a continuous traction body, in particular scrapers, systems with container
movement of goods, transport and technological systems of agriculture have been developed. machines, in
particular for harvesting and transportation of root tubers (fruits), new in which will be three-dimensional
simulation of moving working bodies. The theory of shock interaction of agricultural products based on the
application of the Hertz contact problem by determining the time of shock interaction of bodies by different
geometric and mechanical properties and the results of the calculated experiment with derivation of dependences
of impact force change over time. Developed calculation methods for low-energy transport and technological
systems for the movement of agricultural materials while minimizing their damage; simulation models of operation
of screw conveyors and rod conveyors-cleaners of root crops on the basis of elastic and resilient screw working
bodies; quality criteria for the technological process of transport and cleaning systems of root harvesting
machines; systems of protection of working bodies of screw conveyors and bar conveyors-cleaners against
occurrence of overloads.
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VIII. Наукова (науково-технічна) продукція (НТП)
Назва НТП українською: Трансопртно-технологічні системи з гвинтовими пружними та еластичними
робочими органами.

Назва НТП англійською: Transport-technological systems with screw elastic and elastic working bodies.

НТП, яку передбачалося створити:
Причини, через які НТП не було створено:
Отримані результати: Вироби технічні, Методи, теорії

Галузь застосування: сільське господарство

Реєстраційний номер картки технології:
Опис НТП: Удосконалені методи формалізованого опису об’єктів та імітаційні моделі транспортно-
технологічних систем, зокрема гвинтових конвеєрів, шнекових змішувачів, очисників та сортувальників та
конвеєрів з гнучким тяговим органом; удосконалені методики їх розрахунку та синтезу, теоретичні моделі
процесу ударної взаємодії різних типів робочих органів транспортно-технологічних систем з вантажем.

Соціально-економічна спрямованість НТП: Збільшення обсягів виробництва, Економія матеріалів
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