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Назва роботи українською:
Розробка і дослідження автоматизованих електроприводів і мехатронних систем

Назва роботи англійською:
Development and research of automated electric drives and mechatronic systems

Реферат українською:
 Об’єкт дослідження – автоматизовані електроприводи і мехатронні системи. Мета роботи – створення
математичних, комп'ютерних і фізичних моделей для дослідження та удосконалення автоматизованих
електроприводів і мехатронних систем. Методи дослідження – розрахунково-аналітичні, фізичний
експеримент. Проведені теоретичні дослідження, розроблені моделі та методики дослідження,
запропоновані схемотехнічні та конструктивні рішення автоматизованих електроприводів і мехатронних
систем, вивчені їх характеристики і процеси, що протікають, розроблені рекомендації з використання та
удосконалення.

Реферат англійською:
 The object of research is automated electric drives and mechatronic systems. The purpose of the work is to create
mathematical, computer and physical models for research and improvement of automated electric drives and
mechatronic systems. Research methods are computational and analytical, physical experiment. Theoretical
studies were conducted, research models and methods were developed, schematic and structural solutions of
automated electric drives and mechatronic systems were proposed, their characteristics and ongoing processes
were studied, and recommendations for use and improvement were developed.
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VIII. Наукова (науково-технічна) продукція (НТП)
Назва НТП українською: Комп’ютерна модель електромеханічних процесів мехатронної системи з
ділянкою пневмотранспортування

Назва НТП англійською: A computer model of electromechanical processes of a mechatronic system with
a pneumatic conveying section;
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Галузь застосування: НУ «Запорізька політехніка»

Реєстраційний номер картки технології:
Опис НТП: З метою удосконалення автоматизованих електроприводів і мехатронних систем розроблено
програмно-апаратний комплекс, який дозволяє досліджувати електропневматичні мехатронні системи при
реалізації алгоритмів керування за допомогою релейно-контакторних схем або програмованого логічного
контролера Siemens S7-1200. Використання апаратних частин комплексу та їх комп’ютерних моделей, що є
комплексним інструментом з розробки, налагодження та оцінки ефективності систем керування
електропневматичною мехатронною системою, дозволяє підготувати відповідних спеціалістів, здатних в
лабораторних умовах та дистанційно відтворити певний технологічний процес та дослідити системи
автоматичного керування ним.

Соціально-економічна спрямованість НТП: Підвищення автоматизації виробничих процесів,
Забезпечення промисловості чи населення новим видом інформаційно-комунікаційних послуг

Вплив НТП на довкілля:
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Перспективні ринки: Підприємства електричної інженерії, освітні заклади
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Права, що надаються інвестору після завершення роботи:
Наявність бізнес-плану:
Техніко-економічне обгрунтування:
Потенціальний обсяг продажу, тис. грн.:
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