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ІІІ. Відомості про організацію, де відбувся захист
Шифр спеціалізованої вченої ради (разової спеціалізованої вченої ради): К 64.051.11
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ІV. Відомості про підприємство, установу, організацію, в якій було
виконано дисертацію
Повне найменування юридичної особи: Харківський національний університет імені В.Н. Каразіна
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V. Відомості про дисертацію
Мова дисертації:
Коди тематичних рубрик: 27.29.17

Тема дисертації:
1. Методи побудови функцій керованості та позиційних керувань

2. Methods of constructing of the controllability functions and the positional controls

Реферат:
1. На основі методу функціоналу керованості побудована множина обмежених позиційних керувань, кожне з
яких розв'язує задачу локального синтезу для лінійного рівняння та нелінійного рівняння за першим
наближенням з обмеженим оператором у гільбертовому просторі. У випадку кососамоспряженого оператора
вказана підмножина керувань, яка розв'язує задачу глобального синтезу. Для лінійних рівнянь з
необмеженим оператором за певних умов на його спектр розв'язані задачі локального та глобального
синтезу, що знайшло застосування для рівнянь гіперболічного типу. Для автономних лінійних систем та для
перших наближень нелінійних систем з одновимірним керуванням в скінченновимірних просторах вказана
сім'я за параметром v позиційних керувань, яка розв'язує задачу синтезу нерційних керувань, а у випадку v=...
- задачу стабілізації.

2. On the basis of the method of controllability functional the set of restricted positional controls which solve the
local synthesis problem for a linear equation and non-linear equation with respect to the first approximation with
bounded operator in Hilbert space is constructed. In the case when the operator is skew-ajoint the subset of



controls solving the global synthesis problem is given. For linear equation with unbounded operator with the
special spectrum the problems of local and global synthesis are solved. This result is applied to the equations of
hуperbolic type. For authonomous linear systems and the first approximations of non-linear systems in finite-
dimensional spaces the family of positional controls (with respect to parameter ) solving the synthesis problem of
inertial controls and the problem of stabilization in the case when is given.
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діяльності
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