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Тема дисертації:
1. Методологія динамічного програмування безпеки поліергатичного управління суден в гетерогенних
умовах акваторій техноприродних комплексів

2. The dynamic programming methodology of polyergatic control safety on vessels under heterogeneous
conditions of water areas of techno-natural complexes

Реферат:
1. Розроблена та науково обґрунтована методологія гарантування функціональної стійкості навігації та
управління рухом суден в гетерогенних умовах акваторій техноприродних комплексів. При цьому
професійна організація управління та технічна складова знаходяться на одному ергатичному рівні в
ієрархічній структурі раціонального змінного розподілу між ними функцій реалізації динамічного
програмування безпеки поліергатично керованих об’єктів водного транспорту. У дисертаційній роботі
розроблені методи гарантування безпеки рухомих об’єктів водного транспорту, які в локально обмеженому
просторі при виконанні технологічної роботи за допомогою засобів навігації та управління керуються
професійним вахтовим складом. Запропоновані моделі, методи та засоби побудовані в єдиному
імовірнісному просторі Колмогорова оцінок безпеки з використанням властивості стаціонарності щільності
розподілу для кожної змінної процесів, що мають місце в динамічній складній системі. Це дозволяє у



марківських ланцюгових моделях отримувати рекурентні функціональні оцінки безпеки. Базою методології є
міжнародні вимоги та вимоги класифікаційних товариств до систем динамічного позиціонування, рухомих
об’єктів водного транспорту та вахтового персоналу.

2. The innovation methodology is developed and scientifically substantiated, which dedicated to functional stability
guaranteeing for navigation and control of vessel movement under heterogeneous conditions water area of
techno-natural complexes. During research it was considered that professional organization and technical
component are at the same ergatic level in the hierarchical structure of the rational variable functions distribution
between them during dynamic programming implementation on polyergatically controlled mobile water transport
objects. In the dissertation work the methods of guaranteeing the safety of dynamic positioning on mobile water
transport objects were developed. Developed methods are the subject of performance by a professional watch
authorized personnel during the technological work in a locally confined area. Proposed models, methods and
tools were built in a single probabilistic Kolmogorov space of safety assessments in order to use the stationary
distribution principle of density for each variable of information processes. This allows recurrent functional safety
assessments to be obtained in Markov chain models. The basis of the methodology consists of international
requirements and requirements of classification societies for dynamic positioning systems, mobile water transport
objects and watch personnel.
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