
Облікова картка дисертації

I. Загальні відомості
Державний обліковий номер: 0824U001731

Особливі позначки: відкрита

Дата реєстрації: 30-04-2024

Статус: Наказ про видачу диплома

Реквізити наказу МОН / наказу закладу: НАЦІОНАЛЬНИЙ ТЕХНІЧНИЙ
УНІВЕРСИТЕТ УКРАЇНИ «КИЇВСЬКИЙ ПОЛІТЕХНІЧНИЙ ІНСТИТУТ імені ІГОРЯ
СІКОРСЬКОГО» (КПІ ім. Ігоря Сікорського) НАКАЗ №НСВС/62/24 від 23.07.2024

ІІ. Відомості про здобувача
Власне Прізвище Ім'я По-батькові:
1. Гуриненко Станіслав Олегович

2. Stanislav Gurynenko

Кваліфікація:
Ідентифікатор ORCID ID: 0000-0003-0180-3107

Вид дисертації: доктор філософії

Аспірантура/Докторантура: так

Шифр наукової спеціальності: 151

Назва наукової спеціальності: Автоматизація та комп’ютерно-інтегровані технології

Галузь / галузі знань:  автоматизація та приладобудування 

Освітньо-наукова програма зі спеціальності: Автоматизація та комп’ютерно-інтегровані
технології

Дата захисту: 26-06-2024

Спеціальність за освітою: ПРИЛАДИ І СИСТЕМИ ОРІЄНТАЦІЇ ТА НАВІГАЦІЇ

Місце роботи здобувача: Національний технічний університет України "Київський політехнічний
інститут імені Ігоря Сікорського"

Код за ЄДРПОУ: 02070921

Місцезнаходження: проспект Берестейський, буд. 37, Київ, 03056, Україна

Форма власності: Державна

Сфера управління: Міністерство освіти і науки України

Ідентифікатор ROR:



ІІІ. Відомості про організацію, де відбувся захист
Шифр спеціалізованої вченої ради (разової спеціалізованої вченої ради): ДФ 26.002.157; ID
5481

Повне найменування юридичної особи: Національний технічний університет України "Київський
політехнічний інститут імені Ігоря Сікорського"

Код за ЄДРПОУ: 02070921

Місцезнаходження: проспект Берестейський, буд. 37, Київ, 03056, Україна

Форма власності: Державна

Сфера управління: Міністерство освіти і науки України

Ідентифікатор ROR:

ІV. Відомості про підприємство, установу, організацію, в якій було
виконано дисертацію
Повне найменування юридичної особи: Національний технічний університет України "Київський
політехнічний інститут імені Ігоря Сікорського"

Код за ЄДРПОУ: 02070921

Місцезнаходження: проспект Берестейський, буд. 37, Київ, 03056, Україна

Форма власності: Державна

Сфера управління: Міністерство освіти і науки України

Ідентифікатор ROR:

V. Відомості про дисертацію
Мова дисертації: Українська

Коди тематичних рубрик: 55.30.31.01, 59.31.31.05, 43.01.77

Тема дисертації:
1. Система управління, орієнтації та навігації автономних безпілотних підводних апаратів на основі
мікроелектромеханічних технологій

2. System of control, orientation, and navigation of autonomous unmanned underwater vehicles based on
microelectromechanical technologies

Реферат:
1. Дисертаційна робота присвячена вирішенню актуального та важливого науково-практичного завдання
вдосконалення систем управління, орієнтації та навігації із застосуванням мікроелектромеханічних
технологій для автономного безпілотного підводного апарата класу Міні. Наукова новизна отриманих
результатів полягає в наступному: набув подальшого розвитку дослідницький підхід, що полягає у
комплексному оцінюванні об’єкта та врахуванні його гідродинамічних характеристик і параметрів
мікроелектромеханічних сенсорів при вдосконаленні системи орієнтації, навігації та керування автономного
безпілотного підводного апарата; встановлено нові функціональні залежності параметрів орієнтації та



навігації і їх похибок від напрямку руху автономного безпілотного підводного апарата класу міні на основі
МЕМС технологій; створено та обґрунтовано інформаційні моделі каналів керування зануренням та зміною
кута курсу автономного безпілотного підводного апарата, які враховують інформацію про геометричні та
гідродинамічні характеристики об’єкта, задання потрібних значень параметрів руху та обчислення
відповідних траєкторій, формування сигналів керування, інформацію про результати керування та значень
відхилення глибини та кута курсу. Отримані результати під час дисертаційного дослідження мають
практичне значення, яке полягає у застосуванні методів та підходів у вирішені задач пов’язаних із
обґрунтуванням вибору конструкції апарата; застосуванні методики проведення комплексного дослідження
апарата; застосуванні імітаційних моделей чутливих елементів (акселерометра та гіроскопа) інерціальної
навігаційної системи, які враховують параметри та характеристики реальних датчиків; застосуванні
імітаційної моделі безплатформної інерціальної навігаційної системи, яка враховує моделі чутливих
елементів та їх характеристики; застосуванні імітаційних моделей каналів управління автономного
безпілотного підводного апарата, які враховують конструкційні та масо-габаритні характеристики апарата.
Результати дисертаційних досліджень мають практичне впровадження.

2. The dissertation is dedicated to addressing scientific and technical challenges related to the application of
microelectromechanical systems and technologies in the development of control, orientation, and navigation
systems for autonomous unmanned underwater vehicles. The scientific novelty of the obtained results lies in the
following: the research approach has further developed, involving a comprehensive assessment of the object and
considering its hydrodynamic characteristics and parameters of microelectromechanical sensors in improving the
orientation, navigation, and control system of an autonomous unmanned underwater vehicle. New functional
dependencies of orientation and navigation parameters and their errors on the direction of movement of the
autonomous unmanned underwater vehicle of the mini class based on MEMS technologies have been established.
Information models of immersion control channels and change of course angle of the autonomous unmanned
underwater vehicle have been created and justified, taking into account information about the geometric and
hydrodynamic characteristics of the object, setting the necessary values of motion parameters, calculating the
corresponding trajectories, forming control signals, information about control results, and deviations in depth and
course angle. The results obtained during the dissertation research have practical significance, which lies in the
application of methods and approaches in solving problems related to substantiating the choice of the apparatus
design; application of methodology for conducting comprehensive research of the apparatus; application of
simulation models of sensitive elements (accelerometer and gyroscope) of the inertial navigation system, which
take into account the parameters and characteristics of real sensors; application of simulation model of strapdown
inertial navigation system, which considers models of sensitive elements and their characteristics; application of
simulation models of control channels of an autonomous unmanned underwater vehicle, which take into account
the structural and dimensional characteristics of the apparatus. The results of the dissertation research have
practical implications.
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