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Тема дисертації:
1. Розширення функціональних можливостей верстатів-гексаподів шляхом визначення їх раціональних
конструктивних параметрів

2. Enhanced functionality of hexapod machine tools by identifying their rational design parameters

Реферат:
1. Об'єкт дослідження - верстати з паралельною кінематикою типу гексапод. Мета роботи полягає у
розширенні функціональних можливостей верстатів-гексаподів на основі системного обґрунтування їх
раціональної структури та конструктивних параметрів. Методи дослідження - основні положення
аналітичної геометрії, кінематичного аналізу просторових механізмів, теоретичної механіки,
верстатобудування, робототехніки, теорії матриць і векторного числення, комп'ютерного моделювання.
Дисертація присвячена проблемі розширення функціональних можливостей верстатів-гексаподів шляхом
визначення їх раціональної структури та конструктивних параметрів. Вперше узагальнено термінологію,
розроблено класифікацію та структурно-модульну будову верстатів з паралельною кінематикою.
Запропоновано систему показників рухових можливостей верстатів-гексаподів при переміщенні їх



виконавчого органа по лініях, площинах та в об'ємі. Встановлено аналітичні залежності можливих
переміщень виконавчого органа верстата-гексапода від зміни параметрів його основних конструктивних
елементів та їх вплив на форму, розміри та об'єм робочого простору. Запропоновано шляхи розширення
робочого простору верстатів з паралельною кінематикою. Розроблено практичні рекомендації щодо
проектування верстатів-гексаподів, запатентовано декілька конструкцій верстатів-гексаподів та їх
кінематичних ланок.

2. The subject of the research are parallel structure machines tools of Hexapod type. The research aims to expand
the functionality of the hexapod machine tools based on their rational structure and design parameters. Research
methods are the basic aspects of analytical geometry, kinematics analysis of spatial mechanisms, theoretical
mechanics, machine tool design, robotics, theory of matrices and vector calculus, computer simulation. The thesis
is devoted to extending the functionality of Hexapods by identifying their rational structure and design
parameters. It is the first time that the terminology was generalized and the classification and structurally modular
design of parallel structure machine tools was designed. The system of indicators of motor capacity of Hexapod
while moving the executive body along the lines, planes and volumes, is suggested. Analytical dependences of
possible movements of the executive body of the Hexapod on modification of its basic structural elements are
determined and their influence on the shape, size and volume of working space is stated. The ways to expand the
working space of parallel structure machine tools are suggested. Practical recommendations for the design of
Hexapods are provided and several designs of Hexapod and kinematic links have been patented.
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