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1. Оптимізація процесів оперативного керування суднопідйомним комплексом типу сліп

2. Optimization of operational control of the shipbuilding complex slipway-type

Реферат:
1. Об'єкт - автоматизовані системи оперативного керування процесами спуску/підйому суден на
суднопідйомних комплексах типу сліп. Мета - підвищення ефективності автоматизованої системи
оперативного керування суднопідйомного комплексу типу сліп за рахунок оптимізації керування
багатоприводною системою на основі застосування методів узгодженого керування, яке повинне
забезпечувати рівномірне поступове переміщення великогабаритного об'єкту. Методи - аналітична механіка;
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сучасна теорія керування; адаптивне керування; комп'ютерне моделювання. Галузь використання - системи
підтримки прийняття рішень, що входять до складу автоматизованих систем оперативного керування
спуском і підйомом суден за допомогою сліпа.

2. The Object - automated operational control system of processes of launching and lifting ships on shipbuilding
complex slipway-type. The goal - improving the efficiency of the automated system of operative control of the
shipbuilding complex slipway-type by optimizing of control system, which is based on application of coordinated



control, that should provide a uniform gradual movement of large-sized object. Methods - analytical mechanics;
regression analysis and mathematical statistics; the theory of fuzzy sets (membership functions); modern control
theory; adaptive control; computer modelling. Scope - decision support systems that are part of the automated
systems of operational control of the launching or pulling out ships via the slipway.
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