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2. The optimal control of Monod-Ierusalimmski kinetic system.

Реферат:
1. Дисертація присвячена математичному дослідженню ряду задач оптимального керування для нелінійної
кінетичної системи. Доведені існування, єдність та асимптотична стійкість магістральних траєкторій.
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кінетичної системи від ряду параметрів моделі. Проведено синтез оптимального керування та побудовані
відповідні фазові портрети. Встановлена асимптотична стійкість двох ковзних режимів системи
автоматичного регулювання (турбідостат та земостат). Отримані теоретичні результати дають можливість
проводити структурну оптимізацію біологічних систем та обирати оптимальні режими функціонування
біотехнологічних процесів.

2. This thesis is devoted to the mathematical investigation of several problems of optimal control for nonlinear
kinetic system. The existence, uniqueness and asymptotic stability of the main control are buit. Controllability of



nonlinear kinetic system from the series of parameters of model is established. The synthesis of optimal control is
carried out and the appropriate phase-plane portraits are built. The asymptotic stability of two sliding of
automatic control system (trubidostat and hemostat) is established. Obtained theoretical resuls enable the
realization of structural optimization of biological systems making choice of optimal regumes of functioning of
biotechnological processes.
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