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Реферат:
1. В дисертаційній роботі досліджуються питання керування динамічними системами. Зокрема,
розглядається задача використання вектора зворотного зв'язку для побудови неперервних та дискретних
майже консервативних систем. Досліджуються умови існування бажаного керування. Показується, як можна
будувати керування, яке одночасно вирішувало б дві задачі: формування майже консервативної системи і
побудова оптимального керування. Для побудови майже консервативної системи застосовуються методи
модального керування, при якому заздалегідь можна задати бажане розташування коренів
характеристичного рівняння. Пропонується покроковий опис використання модального керування для
системи четвертого порядку з двовимірним вектором керування і його узагальнення для системи порядку з -
вимірним вектором керування. Досліджується задача мінімаксного керування майже консервативними
системами при наявності зовнішніх збурень. Формулюється умова для оцінки параметра, що входить в
рівняння Ріккаті. Наводяться приклади застосування викладених методик до моделей гіроскопічних систем.



2. In the thesis the problem of control of dynamic systems is investigated. In particular, the problem of applying
the feedback vector to construct continuous and discrete almost conservative systems is considered. The
conditions for the existence of the desired control are investigated. For this, different approaches are used: the use
of some skew-symmetric matrix to obtain the necessary condition; application of the Kronecker product of
matrices. An approach is used in which the necessary matrix of coefficients is first constructed, and then the
feedback vector is found. It shows how one can construct a control that simultaneously solves two problems:
obtaining a nonsingular skew-symmetric matrix and, as a consequence, forming an almost conservative system
and constructing an optimal control. The problem of constructing an almost conservative system is solved by
methods of modal control, in which the desired location of the roots of the characteristic equation can be preset in
advance. A step-by-step description of the application of modal control for a fourth-order system with a two-
dimensional control vector and its generalization for a system of order 2n with an m-dimensional control vector is
proposed. The problem of minimax control of almost conservative systems, on which there is an unknown
perturbation with limited energy, is investigated. The criterion for estimating a parameter contained in the
corresponding Riccati equation is formulated. Examples of corresponding mathematical models of gyroscopic
systems are considered, which illustrate the approaches described for the formation of almost conservative
systems by feedback.
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