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1. В дисертації розв'язано проблеми стійкості стаціонарних рухів механічних систем з ударними впливами,
континуально-дискретних механічних систем та систем в умовах неповної інформації. Для механічних
систем з ударними впливами запропоновано узагальнення теорем прямого методу Ляпунова на основі двох
допоміжних функцій та нові способи побудови кусково диференційовних допоміжних функцій. Для
квазілінійних механічних систем з дискретним регулятором одержано умови стійкості за Ляпуновим та
практичної стійкості руху. Розв'язано задачу про динамічну імпульсну стабілізацію стаціонарного обертання
динамічно симетричного твердого тіла на струнному підвісі. Запропоновано новий спосіб побудови
матричнозначного функціоналу для лінійних гібридних систем диференціальних рівнянь з розподіленою
компонентою. Для механічних систем в умовах неповної інформації запропоновано новий метод якісного
аналізу та встановлено умови стійкості за двома мірами.

2. In the dissertation a series of problems on stability of stationary motions are solved for the mechanical systems
with impulsive effects, continuous-discrete mechanical systems and systems under incomplete information



conditions. For the mechanical systems with impulsive effects generalization of theorems of the direct Liapunov
method based on two auxiliary functions is proposed along with new methods of constructing piecewise
differentiable Liapunov functions for linear and essentially nonlinear systems. Conditions of Liapunov stability and
practical stability of motion are obtained for quasilinear mechanical systems with discrete regulator. A problem on
dynamic impulse stabilization of stationary rotation of a dynamically symmetric rigid body on a string suspension
is solved. Asymptotic stability conditions for linear hybrid system of perturbed motion differential equations with
distributed component are established in terms of the method of constructing the matrix-valued Liapunov
functional proposed in the dissertation. For the mechanical systems under incomplete information conditions a
mathematical model is constructed in the form of fuzzy differential equation.
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