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Тема дисертації:
1. Розробка ефективного гіросилового управління переорієнтацією пружного космічного літального апарату

2. Development of effective gyro moment control system reorientation of flexible spacecraft

Реферат:
1. Гіросилова система управління орієнтацією пружних космічних літальних апаратів (КЛА). Математичне
забезпечення гіросилової системи управління рухом, яке реалізує раціональне розв'язання задач управління
орієнтацією об'єкту в просторі. Отримані наукові результати:1) вдосконалено метод управління
надлишковою системою гіродинів довільної структури; 2) розроблено нову кінематичну модель обертання
КЛА, на основі якої аналітично розв'язана задача термінальної переорієнтації при довільних крайових
умовах; 3) розроблено метод синтезу управління програмною переорієнтацією пружного КЛА, який поєднує
синтез за поточним і кінцевим станами; 4) розв'язана задача оптимального за витратами робочого тіла
розвантаження системи гіродинів на основі скоординованої роботи гіродинів і реактивних двигунів.
Реалізація результатів у складі програмно-математичного забезпечення гіросилових систем управління
забезпечить високоточну переорієнтацію за будь-який термінальних умов; інтенсифікацію програми
польоту; зниження витрат робочого тіла на розвантаження системи гіродинів. Можуть бути використані при



розробці систем керування КЛА на підприємствах аерокосмічної галузі.

2. The gyro moment attitude control system of the flexible spacecraft. A software the gyro motion control systems,
implementing rational problem solving of attitude control of plant in the space. Obtained scientific results:1) the
method of control by a surplus gyro's system arbitrary structure is developed; 2) the new kinematic model of
rotation of a spacecraft on the basis of which the task of terminal reorientation is analytically solved at arbitrary
boundary conditions is developed; 3) the method of synthesis of control by program reorientation of the flexible
spacecraft, combining synthesis on a flowing and final state is developed; 4) the task optimal on expenditure of a
propulsive mass of a unloading of gyro's system is solved on the basis of the coordinated operation gyros and jet
engines. Implementation of outcomes in a structure of a program - software control systems will provide high-
precision reorientation under any terminal conditions; an intensification of the mission plan; a drop of
expenditures of a propulsive mass on a unloading of a gyro's system. Can be used at control engineering a
spacecraft on firms of space branch.
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