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Тема дисертації:
1. Підвищення ефективності функціонування інтегрованої навігаційної системи безпілотного літального
апарата

2. The unmanned aerial vehicle integrated navigation system efficiency improvement

Реферат:
1. Дисертаційна робота присвячена підвищенню ефективності інтегрованої навігаційної системи
безпілотного літального апарата (БПЛА). Для досягнення даної мети виконано таке: удосконалено метод
комплексної обробки даних в інтегрованій ІСНС; модифіковано метод оновлення навігаційних параметрів
автономно БІНС; розроблено ітераційний метод початкової виставки БІНС; удосконалено методи
калібрування акселерометрів та датчиків кутової швидкості типу MEMS; розроблено програмне забезпечення
та виготовлено експериментальний зразок інтегрованої ІСНС; розроблено метод оцінювання ефективності
інтегрованої навігаційної системи БПЛА. Комплексне експериментальне дослідження зразка ІСНС
підтверджує адекватність функціонування розроблених методів та алгоритмів. Згідно з розробленим
методом оцінено ефективність інтегрованої навігаційної системи БПЛА та порівняно її із ефективністю
зарубіжного аналога, у результаті чого визначено, що інтегральна ефективність запропонованого
експериментального зразка в 2 рази вища. Ключові слова: безпілотний літальний апарат, інтегрована



навігаційна система, калібрування, початкова виставка, ефективність.

2. The thesis is dedicated to unmanned aerial vehicle (UAV) integrated navigation system efficiency improvement.
To achieve this goal the following have been performed: complex data processing method in an integrated inertial
satellite navigation system (ISNS) has been improved; method of navigation parameters update autonomously by
strapped down inertial navigation system (SINS) has been modified; iterative method of SINS initial alignment has
been developed; MEMS-type accelerometers and gyros calibration methods have been improved; software and
experimental prototype of integrated ISNS have been created; UAV integrated navigation system efficiency
evaluation method has been developed. Comprehensive experimental validation of ISNS prototype confirms the
adequacy of functioning of created methods and algorithms. According to the developed method the UAV
integrated navigation system efficiency has been evaluated and compared to the efficiency of foreign SINS. As a
result it has been determined that the integral efficiency of proposed ISNS is 2 times higher. Keywords: unmanned
aerial vehicle, integrated navigation system, calibration, initial alignment, efficiency.
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