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1. Біфуркації та стійкість систем послідовно з'єднаних маятників під дією слідкуючої сили

2. Bifurcations and stability balanced systems consistently connected pendulums under the force

Реферат:
1. Дисертацію присвячено дослідженню стійкості верти-кальних і невертикальних положень рівноваги
одиночно-го і подвійного перевернутих математичних маятників під дією слідкуючої сили. Показано, що
при плавній змі-ні кутового або лінійного ексцентриситетів слідкуючої сили можливі стрибкоподібні
переходи від одного стій-кого стану рівноваги до іншого (катастрофи). Встановле-но еволюцію динамічної
поведінки перевернутого мате-матичного маятника при варіюванні параметра орієнтації слідкуючої сили.
При мішаних характеристиках пружних елементів дволанкового маятника отримано неперервну залежність
(в графічному вигляді) кутів відхилення мая-тника від кутового ексцентриситету слідкуючої сили. Показано,
що мішані характеристики подвійного маят-ника збільшують максимальну кількість біфуркаційних точок до
7. Побудовані фазові портрети одинарного і по-двійного математичних маятників, які цілком підтвер-джують
отримані результати.



2. . Dissertation is about the research of the stability of vertical and non-vertical balanced positions of single and
double overturned mathematical pendulums under the follower force. Research has shown that with fluent change
of angled or linear eccentricity of follower force there are skipped moves from balanced condition to unbalanced.
Influence of resilient elements of pendulum is analyzed. It's been shown that pendulum with soft characteristics
has maximum devia-tion from the vertical and it keeps its balanced position. In the case of pendulum with rigid
characteristics non-vertical position is achieved with less angle of deviation than with elastic element of linear
type. In the test with mixed characteristics of elastic elements, there is continuous dependence of angles of
deviation of double pendulum from angled eccentricity of follower force. Graphs show that mixed characteristics
of double pendulum increase maximum amount of balance to 7. The built phase portraits of single and double
pendulums definitely confirm achieved results.
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