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Тема дисертації:
1. Методика гарантування безпеки динамічного позиціонування за рахунок визначення комплексного запасу
керованих реакцій рушіїв.

2. The methodology of guaranteeing dynamic positioning safety by definition a comprehensive reserve of
controllable thrusters reactions.

Реферат:
1. У дисертаційній роботі вирішена задача створення нової методики кількісної оцінки рівня безпеки
мореплавання в умовах нелінійних динамічних впливів чинників навколишнього середовища на рухомий
об'єкт водного транспорту, що здійснює динамічне позиціонування в локально обмеженому просторі
виконання технологічних робіт. Обґрунтовано, що гарантування навігаційної безпеки в просторі динамічного
позиціонування досягається при додатковому використанні програмно-апаратних комплексів підтримки
прийняття рішень. В якості кількісної характеристики безпеки об'єкта управління системи динамічного
позиціонування прийнято комплексний запас керованих реакцій рушіїв. Розроблена методика використовує
двобічні алгебраїчні перетворення нелінійних моделей складних взаємодіючих систем для отримання
рішень щодо безпеки динамічного позиціонування в збуреному локально обмеженому просторі проведення



технологічних робіт. Гарантування безпеки мореплавання проводиться шляхом аналізу часових графіків і
полярних діаграм запасу керованих реакцій компонентів рушійного комплексу рухомого об'єкту водного
транспорту при детермінованих в часі нелінійних збурюючих впливах факторів навколишнього середовища.
Ефективність запропонованої методики, моделей і методів доведено результатами комп'ютерного
моделювання та натурним експериментом.

2. In the thesis was created a new methodology for quantifying the safety of navigation of water transport object,
carrying out dynamic positioning in locally confined space of technological work in non-linear dynamic influences
of environmental factors. The methodology based on new integrated paradigm of prediction coordinated
interactions of components which forms dynamic positioning system. Implementation effects of proposed
methodology are based on the analysis of complex models that form the knowledge base. The comprehensive
reserve of controllable thrusters reactions was adopted as quantitative characteristic of dynamic positioning
safety. The developed methodology uses two-sided algebraic transformations of non-linear models, which are
components of complex interacting systems, to provide information regarding safety of dynamic positioning to
operator. Dynamic positioning safety assessment should be carried out by analyzing thrust reactions reserve polar
diagrams for non-linear determined in time disturbing influences of environmental factors. Diagrams make
possible to define sector of safe courses for dynamic positioning, escape routes and optimize dynamic positioning
of water transport object. The efficiency of methodology, models and methods were proved scientifically by
computer simulation and experimental results.
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