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1. Вдосконалення методу локально-незалежного управління процесом розходження суден використанням
областей неприпустимих значень параметрів

2. Perfection of method of locally independent control by the process of divergence of vessels by application the
regions with impermissible meanings of parameters

Реферат:
1. В роботі приведена формалізація процесу судноводіння, як зміни навігаційної ситуації в часі, відображення
якої проводиться за допомогою системи навігаційної інформації. З процесу судноводіння виділено процес
розходження суден, що небезпечно зближуються. Запропонований принцип декомпозиції множини
оточуючих судно цілей на підмножини по ступеню небезпеки можливого зіткнення. Розглянуто принцип
незалежного управління процесом розходження, який є основним в даний час. Розглянуто взаємодію суден
при виникненні ситуативного збурення і показано, що для управління процесом розходження необхідно
погоджувати його маневри, для чого застосовується система координації при взаємодії суден, яка повинна
відповідати ряду обов'язкових вимог, до яких відноситься принцип необхідної різноманітності Ешбі, вимозі
повноти системи бінарної координації і відсутності невизначеності в процесі розходження. Також
розглянута система координації взаємодії трьох суден. Для оперативного аналізу небезпеки ситуації



зближення запропонована область неприпустимих параметрів руху судна і її графічне відображення, а також
розроблена процедура вибору маневру безпечного розходження зміною курсу судна, яка відрізняється
простотою і наочністю. Для ситуацій, коли судно обмежене в можливості зміни курсу запропонована
процедура вибору стратегії розходження судна зміною його швидкості активним або пасивним
гальмуванням, причому за допомогою неприпустимої області курсів і швидкостей гальмування
запропонована процедура вибору максимальної швидкості гальмування судна при заданому курсі плавання
судна, яка є оптимальною, оскільки мінімізує втрати ходового часу судна виконання маневру безпечного
розходження зміною швидкості. Приведений ряд чисельних прикладів, що служать для пояснення
одержаних теоретичних результатів. Для перевірки коректності одержаного в дисертаційній роботі способу
вибору безпечного маневру розходження розглянута імітаційна комп'ютерна програма, приведений її опис, а
також представлені результати імітаційного моделювання розходження суден в різних ситуаціях
небезпечного зближення та програванням їх маневрів.

2. The formalization of the process of navigation as changing the navigation situation in time, indicated by the
system of navigation information, is investigated in the work. The main concern among different aspects of the
safety of navigation is paid to the method of locally independent control in cases of divergence of vessels which are
dangerously come closer to each other. The thesis grounds the principle of spreading the number of goals
surrounding the vessel into subordinate goals according to the degree of their possible collision danger. The
principle of independent control by the process of vessels’ divergence, the vessels cooperation in condition of
indignation situation and the system of coordinating their maneuvers, as well as the system of coordinating the
actions in case of divergence of three vessels are investigated and worked out in the thesis. For the operative
analysis of the degree of danger in the situation of vessels rapprochement the region with impermissible meanings
of parameters of vessels’ movements and their graphic reflection are suggested. The procedure of choosing the
maneuver of safety vessels’ divergence by changing the course of following is provided in the work. In cases of
limited course-changing possibility the procedure of choosing the strategy of vessels’ divergence by changing their
speed applying active or passive braking is analyzed and illustrated. The imitation design of the grounded method,
which confirmed its correctness, is produced.
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