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супроводження

2. Synthesis quasi-optimum by back-action of automatic control system for means of angle tracking

Реферат:
1. Робота містить результати дослідження та рішення проблеми структурного синтезу квазіоптимальних за
швидкодією систем автоматичного управління для засобів кутового супроводження. Застосовані класичні
методи дослідження з використанням передаточних функцій та частотних характеристик; сучасні методи,
які базуються на методі простору стану; імітаційне моделювання. Розглядаються двоканальні слідкуючі
системи з редукторними та безредукторними диференційними виконувальними механізмами. Синтезовані
різні типи регуляторів та розроблені рекомендації щодо їх застосування. Досліджені перехідні процеси в
двоканальних слідкуючих системах з синтезованими регуляторами. Проведений конструктивний розрахунок
безредукторного диференційного виконувального механізму.

2. This work includes the researched results and solution of the problem of structured synthesis of quasi-optimum
by quick-action of automatic control system for means of angle tracking. The classic investigation methods which



used transmission functions and frequency characteristics; modern methods which based on state space method;
simulation are used. Consider was given of two-channel follow-up systems with reducer and non-reducer
differential actuating mechanism. It's been synthesized different models of regulators and cited recommendations
by application. Transient processes in two-channel follow-up systems with synthesized regulators had been
researched. Rational design of non-reducer different actuating mechanism had deen made.
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