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1. Дисертаційна робота присвячена розробці математичних моделей і алгоритмів підсистеми технічної
сенсоріки системи керування робототехнічними пристроями на підставі прогнозу й оцінювання
нейрофізіологічної реак-ції функціональних ділянок нової кори головного мозку людини на різні зовнішні
сенсорні впливи. Проведений статистичний аналіз інформаційних масивів містить у собі статистичну
перевірку гіпотез при двохкритеріальному оці-нюванні. Сформовано кореляційні матриці і відповідно фо-
рмалізовані парні параметричні зв'язки факторів. Синтезо-вано поліноми, і для них виділені оцінки
охоплення статис-тичного матеріалу і рівня значимості кожного фактора. На підставі методології аналізу
сформоване спеціальне матема-тичне і алгоритмічне забезпечення, призначене для функці-онування в
системах штучного інтелекту, а розроблені мо-делі склали основу алгоритму і програмного інтерфейсу руху



робота.

2. The work is devoted to development of mathematical models and algorithms of the subsystem of technical
sensorshep of the system of robot technical cotrol of (пристрої) on the foundation of prognosis and assessment of
neuro physical reaction of functional areas (selection) of of the new cortex of a man t different Rinds of influence
from the outside. The experiment is carried out by the functioning automatic system. The statistic analyses of the
information analys contains statistic(al) vertification of the hypothesis on the bases of double-criteria assessment.
Conelation matrices and accordingly formalized conjugated pairs of factors. Polynoms have been synthesized.
Marks of estimator of covering the statistical material and level of significance of each factor have been
distinguished. On the bases of the methodology of the analysis a special mathematical and algorithmic support has
been formed, which is intended for functioning in the artificial intelligence systems. The models which have been
developed make up the foundation for the algorithm and software interface of movement of a robot.
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