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V. Відомості про дисертацію
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Тема дисертації:
1. Обґрунтування параметрів конструкцій верстатів з МПС для обробки деталей осьовим інструментом

2. Improving the performance of machines and structures with PKM for axial machining tool

Реферат:
1. Об'єкт дослідження - механообробні верстати з механізмами паралельної структури типу гексапод. Метою
дисертаційної роботи є обґрунтування вибору параметрів конструкцій верстатів з МПС з урахуванням
особливостей технології обробки деталей осьовим інструментом. Методи дослідження - теоретичні
дослідження базувалися на основних положеннях аналітичної геометрії, теорії машин та механізмів,
верстатобудування, робототехніки, теорії матриць і векторного числення та комп'ютерного моделювання, а
експериментальні дослідження - на розробленій та виготовленій конструкції верстата-гексапода. Дисертація
присвячена проблемі розширення функціональних можливостей верстатів з МПС шляхом визначення
обґрунтованих їх конструктивних параметрів, які забезпечують підвищення ефективності виконання
поставлених технологічних задач. Досліджено рухові можливості верстатів з МПС при переміщенні їх
виконавчого органу по лініях та площинах. Уперше запропоновано шляхи формування робочого простору



верстату з МПС та поділ загального простору на відповідні зони, а також встановлено вплив на його форму і
розмір основних характеристик МПС. Виконано теоретичні та експериментальні дослідження силових
характеристик верстату з МПС та проаналізовано навантаження на кожній штанзі залежно від типових
силових навантажень. За результатами виконаних досліджень розроблено практичні рекомендації щодо
проектування верстатів, в т.ч. і обґрунтування розмірної градації параметрів конструкції МПС, що може бути
покладено в основу відповідного стандарту.

2. The object of study - machining lathes mechanisms parallel structure type geksapod. The aim of the thesis is the
rationale for the choice of parameters designs machines with IPS technology features based machining parts axial
tool. Research methods - theoretical studies based on the main provisions of analytic geometry, theory of
machines and tools, machine tools, robotics, matrix theory and vector calculus and computer simulation and
experimental study - designed and manufactured to design machine-geksapod. The thesis is devoted to the
enhanced functionality of machines with IPS substantiated by determining design parameters, which enables
increased performance set of technological problems. Investigated mobility machines with IPS when moving their
executive authority and lines of planes. For the first time the ways of forming workspace workbench with IPS and
sharing a common space in the zone, and the influence on its shape and size of the main characteristics of the IPU.
Theoretical and experimental study of the characteristics of the machine tool power of IPS and analyzes load on
each rod based on typical power loads. According to the results of the research practical recommendations for the
design of machine tools, including and justification of the dimensional parameters of graduation designs IPS that
can be the basis for an appropriate standard.
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