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V. Відомості про дисертацію
Мова дисертації:
Коди тематичних рубрик: 55.03.47.33

Тема дисертації:
1. Синтез стійких електромеханічних систем з від'ємним в'язким тертям та спостерігачами

2. Synthesis of stable electromechanical systems with negative viscous friction and observers

Реферат:
1. Об'єкт дослідження - стійкість та якість процесів керування у замкнених через спостерігачі
електроприводах з фрикційним навантаженням. Мета дослідження - забезпечення стійкості процесів в
електромеханічних системах з від'ємним в'язким тертям шляхом замикання зворотних зв'язків за допомогою
спостерігачів для усунення фрикційних автоколивань. Методи дослідження та аппаратура - методи
модального, оптимального та робастного керування, ідентифікації та аналіза стійкості систем керування,
комп'ютерного та фізичного моделювання. Теоретичні і практичні результати - виконано синтез
спостерігачів та регуляторів, що забезпечують стійкість двомасових електромеханічних систем з від'ємним
в'язким тертям, встановлено вплив регуляторів і спостерігачів на параметричні області стійкості,
запропоновані способи та засоби зменшення негативного впливу спостерігачів. Виконано мікропроцесорну
реалізацію спостерігачів. Новизна - одержали розвиток методи синтезу замкнених електромеханічних



систем з від'ємним в'язким тертям, вперше встановлені умови повної спостережуваності електромеханічних
систем з фрикційним навантаженням та умови інваріантності спостерігачів до цього навантаження, вперше
обґрунтоване використання для забезпечення стійкості таких систем спостерігачів редукованих та
паралельно з'єднаних, вдосконалено метод розташування коренів характеристичних поліномів
спостерігачів. Ступень упровадження - в Інституті транспорту газу ПАТ "УКРТРАНСГАЗ", навчальний процес;
галузь використання - електротехнічна, металургійна та металообробна, газотранспортна.

2. Subject of research - stability of control processes in electrical drives with friction loading. Aim of research -
maintenance of stability of 2-mass electromechanical systems with a negative viscose friction which provide
removal of self-excited oscillations. Research techniques - modal, optimal and robust control methods, control
systems identification and analysis of stability methods, computer and physic simulation. Theoretical and practical
results - synthesis of controllers and observers is executed which provide the stability of 2-mass
electromechanical systems with a negative viscose friction. The influence of regulators and observers on the
control systems stability areas are explored. The methods and means of decreasing a negative influence of
observers are proposed. Microprocessor observer realization is made. Novelty - methods of synthesis of the closed
electromechanical systems with negative viscous friction have received development, conditions of full
observability of electromechanical systems with friction loading and conditions of observers invariancy to
frictional loading for the first time are established, application of the reduced and in parallel connected observers
for such systems for the first time is proved, the method of placement of observers characteristic polynom roots is
advanced. Degree of apply - in Institute for gas transportation of "UKRTRANSGAZ" company, educational process.
Branch of application - electrotechnical, metallurgical and metalcutting, gas transport.
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