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2. Models and methods of automated train movement control on the basis of adaptive speed adjustment

Реферат:
1. Об'єкт дослідження - процес автоматизованого керування швидкістю руху поїзда. Метою роботи є
забезпечення необхідних характеристик процесу керування рухом поїзда на основі адаптивної корекції його
швидкості. Методи досліджень-розв'язання поставлених завдань виконано на підставі системного підходу.
Для формування графіка руху використано метод продукційного нечіткого логічного висновку. Для моделі
нечіткої корекції швидкості руху застосовано нові розширення нечітких функціональних переходів і
використано математичний апарат нечітких мереж Петрі. Методи теорії систем керування, фільтрації,
оптимального керування й адаптації використані для побудови перешкодозахищених контурів керування
швидкістю поїзда. Теоретитчні і практичні результати: застосовувалися при синтезі системи та дозволили
моделювати процеси керування засобами залізничного транспорту на підставі критерію гарантованого
ступеня стійкості; розроблені процедури моделювання процесів керування швидкістю поїзда дозволяють
побудувати АРМ диспетчерського персоналу для дослідження процедур керування швидкістю поїзда;



запропонована процедура настроювання контурів керування швидкістю поїзда на підставі нового
КГСС.Новизна: вперше розроблено математичну модель графіка руху для автоматизованої системи
керування швидкістю поїзда на основі сплайн інтерполяції, що відрізняється адаптивним урахуванням
використовуваної кількості термів; удосконалено математичну модель керування швидкістю на основі
нечітких мереж Петрі, яка відрізняється від відомих, врахуванням заданої кількості термів відповідно
необхідної точності виконання; подальший розвиток метод синтезу контуру керування поїздом з ПІ-
регулятором і адаптивним фільтром.

2. Object of the study - process control avtomatyzyrovannoho skorostyu motion train. Provision aim of work
javljaetsja trebuemыh performance process control movement of trains based on ego adaptyvnoy correction
speed. Methods yssledovanyy- decision postavlennыh tasks executed on grounds of systemic approach. For the
formative Motion Graphics yspolzovan method produktsyonnoho nechetkoho logical output. For models
nechetkoy Curve Speed motion prymenenы New Expansion nechetkyh funktsyonalnыh junctions and yspolzovan
mathematical apparatus nechetkyh networks Petra. Methods of management theory, filtration, optimal
management and adaptation to building a yspolzovanы pomehozaschyschennost control circuits skorostyu train.
Theoretical and praktycheskye results: prymenyalys the synthesis systems and management processes pozvolyly
modelyrovat funds railroad transport on grounds Stability Criteria guaranteed degree; razrabotanы protsedurы
modeling processes skorostyu control of trains pozvoljajut postroyt workstation of a dispatch personnel
management procedures for the study skorostyu of trains; proposals setting procedure skorostyu control circuits
of trains on grounds KHSS.Novyzna new: For the first model is designed matematycheskaya Graphics motion
control system for avtomatyzyrovannoy skorostyu of trains based on spline interpolation, otlychaetsya
adaptyvnыm uchetom yspolzuemoho Quantity termov; usovershenstvovana matematycheskaya skorostyu
management model based on Petri networks nechetkyh, kotoraja from otlychaetsya of famous, setting uchetom
Quantity termov respectively trebuemoy perform precision; dalneyshee Development of methods of synthesis
control circuit train with con- adaptive regulator and filter.
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