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1. Метод адаптивного синтезу оптимального за енерговитратами закону керування телекомунікаційною
аероплатформою

2. Method of operative synthesis optimum on energy costs of a control law an aeroplatform for telecommunication
systems on the basis of UAV

Реферат:
1. Дисертація присвячена розробці методу оперативного синтезу оптималь-ного по енерговитратам закону
управління малорозмірним БПЛА літакового типу, який використовується в якості висотної ретрансляційної
аероплатформи, в умовах наявності невизначених параметричних та стохастичних збурень ве-ликої
інтенсивності. Розроблено єдину просту інженерну процедуру синтезу циклічного комбінованого
адаптивного закону керування малорозмірною теле-комунікаційною аероплатформою на базі БПЛА, який
відрізняється мінімізаці-єю енерговитрат та високою точністю керування при дотриманні заданих пока-
зників якості телекомунікаційної системи. Ключові слова: моделі динаміки ЛА, структурно-параметричний
синтез, оптимальний спостерігач стану, оптимальне адаптивне керування, динамічний зворотній зв'язок за
виходом, еталонна модель, мінімізація енергетичних ви-трат, прямий метод Ляпунова, ідентифікація.



2. The thesis is devoted development of a method of operative synthesis of an op-timum control law on energy
costs small UAV the airborne type which is used in the capacity of a high-altitude relay aeroplatform, in the
conditions of presence of indefi-nite parametric and stochastic perturbations of large intensity. In dissertational
opera-tion it is developed and program implemented procedure of build-up of a multi-dimensional optimum
adaptive management system by flight with usage of a method of structurally-parametrical synthesis on the basis
of the optimum spectator of a status and also usage of procedure of optimization and identification of parameters
of plant of control, considering many criterion problems. It is developed procedure of synthe-sis combined by
adaptive multi-dimensional under the accessible information of a part of a phase vector on the basis of Lyapunov's
direct method and a method of a graded-index descent. Keywords: models of dynamics of the aircraft,
structurally-parametrical synthe-sis, the optimum spectator of a status, optimum adaptive controls, a dynamic
feedback on an exit, the reference model, minimization of energy costs, Lyapunov's direct
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