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Тема дисертації:
1. Робастне керування виконавчими пристроями на основі динамічних компенсаторів збурень з ітераційно-
інверсними моделями

2. Robust control of actuators on the base of dynamic compensators of disturbances with iterative - inverse
models

Реферат:
1. Дисертація присвячена розробці керування виконавчими пристроями (ВП) на основі динамічних
компенсаторів збурень (ДКЗ) з ітераційно-інверсними моделями, що забезпечує необхідні характеристики
ВП при дії неконтрольованих зовнішніх і внутрішніх збурень, а також підвищення точності за рахунок
компенсації впливу нелінійностей та нестаціонарностей реальних елементів. Отримано математичну модель
системи керування ВП з ДКЗ на основі ітераційної інверсії передавальної функції з обмеженим числом
членів розкладання у ряд Неймана. Удосконалено процедуру синтезу ДКЗ систем керування ВП, що дозволяє
формувати номінальну модель за нелінійними характеристиками на основі критерію оптимальної
досяжності шляхом мінімізації енергетичних витрат по вхідному сигналі. Доведено можливість компенсації



впливу деяких типів нелінійностей виконавчих пристроїв як вирішення функціонального рівняння щодо
додаткового керування, сформованого компенсаційним контуром, і експериментально підтверджено
компенсацію впливу гладких нелінійностей та нелінійності типу "зона нечутливості", у тому числі і
несиметричної.

2. Thesis is devoted to development of the dynamic compensators of disturbances (DCD) with iterative inverse
models for guarantee need performance of actuators under uncontrolled disturbances and for improvement of
actuator accuracy by compensation of nonlinearities and nonstationarities of real elements. Mathematical model
of control system with DCD on the bases of iterative inversion of transfer function with limited number of Neyman
series is obtained. The procedure of synthesis of DCD for actuator control systems is upgraded, that allows to form
nominal model of object under nonlinear characteristics on the base of optimal reachability due minimizing energy
costs of input signal. The possibility of compensation of some types of actuator nonlinearities is proven as a
solution of functional equation with respect to additional signal of control, formed compensative contour, and the
ability to compensate smooth nonlinearities and nonsymmetrical dead zone nonlinearity is proven experimentally.
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