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V. Відомості про дисертацію
Мова дисертації:
Коди тематичних рубрик: 55.03.07

Тема дисертації:
1. Підвищення статичної та динамічної точності просторових механізмів паралельної кінематики із
сферичними опорами

2. The increase of static and dynamic exactness of spatial mechanisms of parallel kinematics with spherical
supports

Реферат:
1. В дисертації створено аналітично-розрахунковий комплекс для визначення параметрів статичної та
квазістатичної точності механізмів паралельної кінематики, зокрема при випадкових змінах розмірів
елементів кінематичних ланцюгів, які утворюють просторову структуру механізмів. Розроблено новий метод
аналізу стохастичних похибок механізму, який реалізує розв'язок прямої задачі кінематики при типових
практично важливих законах руху робочого органу механізму. Визначено характеристики робочих процесів,
що мають місце в основних вузлах механізмів, зокрема в сферичних опорах, та кінематичних ланцюгах зміни
довжини штанг, і встановлено їх вплив на показники точності механізму. Вперше в практиці динаміки
механізмів знайдені закономірності роботи парціальних динамічних підсистем механізмів паралельної
кінематики та їх вплив на характеристики динамічної точності механізму в цілому. Встановлено наявність



особливих динамічних режимів, які виникають на замкнених (кільцевих) ділянках динамічної системи
механізму.

2. A computation complex is created for definition of parameters of static exactness of mechanisms of parallel
kinematics, in particular at the accidental changes of dimensions of elements of kinematics chains formative the
spatial structure of mechanisms. The new method of stochastic errors analysis of mechanism, realizing the
decision of direct task of kinematics at the important laws of movement of working organ of mechanism models
practically, is developed. Descriptions of working processes taking place in the basic knots of mechanisms are
definite, in particular, in spherical supports and kinematics chains of change of length of barbells and their
influence is set on the indexes of exactness of mechanism. First in practice of dynamics of mechanisms
conformities to the law of work of dynamic subsystems of mechanisms of parallel kinematics, and their influence,
are found on descriptions of dynamic exactness of mechanism on the whole. The presence of particular dynamic
treatments arising up on the reserved (circular) areas of the dynamic system of mechanism is set.
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