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1. Модальне керування та оптимізація в задачах супроводу антенними системами

2. Modal control and optimization in the tasks of supplement by the antenna systems

Реферат:
1. В дисертаційній роботі досліджується нелінійна керована модель антенної системи. Побудовано нелінійну
динамічну модель антенної системи. Проведено та здійснено аналіз нестаціонарних рівнянь збуреного руху,
зокрема з вітровими навантаженнями. Досліджено кінематичні рівняння двовісної антенної системи з
довільним розташуванням осей на рухомій основі та показано їх зв'язок з відповідними динамічними
рівняннями та рівняннями збуреного руху. Досліджено на стійкість по Ляпунову вільну антенну систему в
різних режимах та показано необхідність використання керувань. Отримано керовану нестаціонарну
математичну модель антенної системи у канонічній формі Гесенберга та Фробеніуса. Побудовано модальне
керування для моделі десятого та восьмого порядків. Розв'язано обернену задачу синтезу оптимального
керування, аналітично знайдено функцію Ляпунова та показано, що керування є оптимальним в сенсі
мінімуму побудованого квадратичного критерію якості. Отримано оцінку часу перехідного процесу антенної
системи на скінченному інтервалі часу, досліджено умови вчасного виходу антенної системи на задану
динамічну точність супроводу.



2. In dissertational work questions of control are considered by the support-rotary device of aerials, influence of a
mobile basis in particular is taken into account. The nonlinear dynamic model of antenna system is constructed.
The analysis of the equations of the indignant movement is lead and carried out, taking into account and without
consideration wind loadings. Kinematics parameters biaxial antenna systems with an any arrangement of axes on
the mobile basis are investigated and communication with the corresponding dynamic equations and the
equations of the indignant movement is shown. The free antenna system is investigated on stability on Lyapunov,
in different modes necessity of introduction of management is shown. The controlled model of antenna system in
initial form Hessenberga and Frobeniusa is received. Modal management for model of the eighth and tenth orders
is constructed. The estimation of optimum control on a final interval of time is lead.
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