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Реферат:
1. Дисертація присвячена удосконаленню систем автоматичного керування рухом самохідних підводних
апаратів в умовах невизначеності їх параметрів та характеристик зовнішнього середовища шляхом
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невизначеності його конструктивних параметрів та параметрів зовнішніх збурень, розроблено закони
керування та синтезовано системи автоматичного керування плоским та просторовим рухом апарата на
основі нейромережних та нечітких регуляторів, та регуляторів, що використовують прямі й інверсні
математичні і нейромережні моделі.

2. The dissertation is devoted to improvement of automatic control systems for self-propelled underwater vehicles
in conditions of uncertainty of their parameters and characteristics of external environment by application of



fuzzy and neural network regulators and regulators on the basis of controlled object inverse models. Direct and
inverse mathematical models and direct and inverse neural network models of controlled motion of self-propelled
underwater vehicle as nonlinear object in conditions of uncertainty of its design data and parameters of external
environment are designed in the paper. Control rules are developed and automatic control systems for flat and
spatial motion of a vehicle on the basis of fuzzy and neural network regulators and regulators with direct and
inverse mathematical and neural network models are synthesized.
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