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Реферат:
1. Дисертаційна робота присвячена вирішенню проблеми нейромережевої ідентифікації нелінійних
динамічних об'єктів на основі багатошарового персептрона в умовах апріорної і поточної невизначеності
щодо властивостей досліджуваних об'єктів і діючих на нього завад. Нейромережеві моделі реалізовано на
основі багатошарового персептрона (БШП). Проаналізовано існуючі алгоритми настроювання параметрів
БШП і синтезовано алгоритм його навчання на основі поширеного фільтра Калмана. Запропоновано
здійснювати навчання БШП за допомогою багатокрокових проекційних алгоритмів, що використовують
обмежену кількість інформації. З метою поліпшення обчислювальних властивостей даних алгоритмів і
стійкості процесу навчання розроблені їх факторизовані форми. Розглянуто опис нелінійного динамічного
об'єкта за допомогою предикторів на основі фільтра Калмана і отримано відповідні структури
нейромережевих моделей у просторі станів. Проведено імітаційне моделювання різних алгоритмів навчання
БШП за допомогою MATLAB 6.1,Trajan Neural Network Simulator 3.0 і в середовищі IntelligentPad.



2. The thesis is devoted to the solution of neural network identification problem for nonlinear dynamic plants and
is based on the multilayer perceptron in apriori and flowing indeterminacy conditions concerning researched
plants and influencing noises properties. Neural network models are realized on the multilayer perceptron (MLP)
basis. The existing procedures of MLP parameters adjustment are analyzed and the algorithm of its learning is
synthesized on the basis of the spread Kalman filter. Is offered to realize MLP learning with the help of multistage
projective procedures, which use a circumscribed amount of the information. With the purpose of improving
computing properties of the given procedures and resistance of learning process are developed them factorized
form. The exposition of nonlinear dynamic plant with the predictors help is considered on the basis of a Kalman
filter and the appropriate neural network models in spacious condition are obtained. Is carried out a simulation of
different learning MLP algorithms with the help MATLAB 6.1, Trajan Neural Network Simulator 3.0 and
IntelligentPad.
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