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Тема дисертації:
1. Система підтримки прийняття рішень для керування маневруванням кораблів і суден берегової охорони в
складних навігаційних умовах.

2. The Decision support system for maneuvering control of coast guard boats and craft in complex navigational
additions.

Реферат:
1. Об'єкт - є процес маневрування морських надводних об'єктів; мета - розробці системи підтримки
прийняття рішень (СППР) керування маневруванням кораблів і суден берегової охорони (КБО) в складних
навігаційних умовах; методи - математичної статистики, імітаційного моделювання, дослідження операцій, а
також метод, що базується на теорії і ідеях штучного інтелекту; новизна полягає в удосконаленні існуючих та
розробці нових алгоритмів і моделей керування КБО в складних навігаційних умовах, доведених до
створення СППР в складі інтегрованої інтелектуальної управляючої системі КБО; результати - вперше з
позиції системного підходу проведене дослідження моделей і алгоритмів штучного інтелекту для пошуку
шляху на карті з метою застосування їх для вирішення задачі маневрування КБО; запропоновано модель
обліку навігаційних перешкод і розроблено дискретну модель вибору оптимального шляху; визначені і



оптимізовані коефіцієнти евристичної функції h(x) для А*-алгоритму пошуку шляху; запропоновано
структуру СППР на основі навігаційного графу і А*-алгоритму пошуку оптимального шляху; галузь -
керування морськими суднами.

2. The object is maneuvering process of maritime mobile objects; the aim is creating a Decision support system
(DSS) for maneuvering control of coast guard boats and craft (CGBC) in complex navigational additions; the
methods are mathematical statistics, imitating modeling simulation, research of operations and and also a method
which is based on the theory and ideas of an artificial intellect; the new approach is to perfect the theory and
methods of designing ship's motion control systems with creating DSS structure of integrated intellectual
operating system for CBGC maneuvering control; the main results - for the first time from a position of the system
approach carried out research of models and algorithms of an artificial intellect for optimum way searching in
maneuvering, offered model of the account of navigating obstacles and the discrete model of a choice of an
optimum way, factors of heuristic function h (x) for А*-algorithm search of a way are certain and optimized;
structure DSS on the basis of navigating graph and А*-algorithm search of an optimum way is offered; the field is
ships' control.
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