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Тема дисертації:
1. Теоретичні основи створення та вдосконалення пневматичних апаратів гальмівного керування, підвіски та
зчеплення автотранспортних засобів

2. Theoretical fundamentals of creation and improvement of vehicle brake control pneumatic devices, suspension
and clutch

Реферат:
1. Дисертація присвячена вирішенню проблеми підвищення безпеки руху автотранспортних засобів,
поліпшенню їх плавності ходу, а також поліпшенню ергономічних показників привода керування
зчепленням на основі системного підходу до проектування, виробництва і експлуатації, що є основою
створення та вдосконалення пневматичних апаратів гальмового керування, підвіски та зчеплення
автотранспортних засобів. Запропоновано метод розрахунку динаміки пневматичного гальмового привода
для дослідження ланок пневматичного та електропневматичного гальмового привода з електронними
модуляторами тиску. Вдосконалено пневматичний гальмовий привід причіпної ланки та враховано
особливості процесу автоматичного гальмування у разі розриву живлячої магістралі привода. Доведено, що
двоступінчатий регулятор рівня підлоги знижує динамічне нейтральне положення транспортного засобу і



зменшує динамічний хід підвіски. Визначено раціональне співвідношення перерізів отворів пропонованого
регулятора. Виконані дослідження процесу керування пневмогідравлічним підсилювачем привода керування
зчепленням дозволили вибрати раціональні параметри його характеристик. Практичне значення отриманих
результатів підтверджено впровадженням запропонованих методів і підходів у серійне виробництво на
автомобільних і автоагрегатних підприємствах та виробництвах.

2. This thesis is devoted to the solution of a topical scientific problem of the improvement of vehicle traffic safety,
vehicle movement smoothness as well as the ergonomic parameters of the clutch control gear on the basis of a
systems approach to their design, manufacture and exploitation that is a theoretical basis for the creation and
improvement of the vehicle brake control pneumatic devices, suspension and clutch. The method for the
computation of the dynamics of the pneumatic brake gear is proposed to study the dynamics of various links of the
pneumatic brake gear. It is proved that the two-stage floor level controller compensates for the lowering of a
dynamic neutral position of vehicle during movement and to decrease movement of the suspension. The rational
ratio sections of the two-stage floor level controller is determined. The pneumatic brake gear of a towed member
is improved and the feature of automatic braking is taken into account, in case the feeding circuit is broken. This
research contributes to the improvement of the control process of the clutch control gear pneumohydraulic
booster that enables us to choose the rational parameters characteristics. The practical significance of the results
is confirmed when the proposed methods and approaches have been used in serial production and experimental
design work at automobile and automobile unit enterprises, in industry and during tests.
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