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1. Удосконалення системи керування рухом маломірного судна при стабілізації на траєкторії.

2. Perfection of a control system by movement of small vessel at stabilization on a trajectory.

Реферат:
1. Дисертація присвячена удосконаленню системи керування рухом маломірного судна (МС) при стабілізації
на траєкторії шляхом підвищення точності визначення поточного місцезнаходження МС, а також шляхом
підвищення ефективності керування рухом МС в умовах морського хвилювання. У роботі розроблені
структура, моделі й алгоритм роботи інтегрованої системи орієнтації і навігації (ІСОН), що складається з
безплатформної інерційної навігаційної системи (БІНС), приймача супутникової навігаційної системи (СНС) і
лага. Алгоритм роботи ІСОН реалізується у виді оптимального фільтра Калмана і дозволяє оцінювати
похибки БІНС, тим самим підвищує точність визначення навігаційних і динамічних параметрів -
інформаційної складової системи керування рухом МС на раєкторії. Результатами розрахунку, комп'ютерним
моделюванням і напівнатурним моделюванням підтверджена ефективність роботи системи. Точність
визначення координат судна в ній на порядок вища ніж при використанні приймача СНС. Розроблено
нечіткий регулятор автостерновогодля стабілізації МС на траєкторії в умовах морського хвилювання.



Дослідження автостернових МС на моделюючому комплексі показує переваги нечіткого регулятора перед
ПІД-регулятором у точності утримання судна на траєкторії, у зменшенні числа перекладок стерна й в
ефективності керування.

2. The dissertation is devoted to perfection of a control system by movement a small vessel at stabilization on a
trajectory by development of the integrated system of orientation and navigation from inexpensive and small-sized
gauges of the information and synthesis of a fuzzy-regulator for efficient control movement a small vessel in
conditions of sea excitement. In the work models and algorithm of work of the integrated system of orientation
and navigation (ISON) consisting from strapdown inertial navigating system (SINS), receiver of global sputnik
navigating system (GSNS) and a log are developed. Algorithm ISON is realized as optimum filter Kalman and allows
to estimate errors SINS, thus raises accuracy and reliability of definition of navigating and dynamic parameters -
information making systems of management of movement a small vessel on a trajectory. The result of calculation,
computer modelling and half-nature modelling confirm an overall performance of system who is reflected that
accuracy ofdefinition of coordinates of a vessel on the order is higher than at use of receiver GSNS. The fuzzy-
regulator of autopilot for stabilization a small vessel on a trajectory in conditions of excitement is developed.
Modelling on the standard complex for test autopilot shows advantages of a fuzzy-regulator over PID-regulator in
accuracy deduction of a vessel on a trajectory, in reduction of number of rudder and in efficiency of control.
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