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Реферат:
1. Дисертаційна робота присвячена вирішенню задач керування нелінійними динамічними об’єктами з
використанням нейромережевих стратегій на основі багатошарового персептрону за умов апріорної
невизначеності щодо властивостей об’єктів і діючих завад. У роботі проведено аналіз проблеми створення
адаптивних та нейромережевих систем керування та розроблено ряд нових алгоритмів керування та
навчання, які реалізовано на базі штучних нейронних мереж персептронного типу; розроблено процедуру
вилучення моделі із сукупності нейромережевих моделей; отримали подальший розвиток процедури
прямого адаптивного нейрокерування. Проведено імітаційне моделювання алгоритмів навчання
багатошарового персептрону, досліджено процес вирішення задач ідентифікації та керування нелінійними
динамічними об’єктами за умов дії перешкод. Достовірність результатів підтверджується
експериментальними дослідженнями та впровадженнями.

2. The thesis is devoted to the solution of neural network control problems for nonlinear dynamic objects using
neural network strategies on the multilayer perceptron (MLP) basis in prior uncertainty conditions concerning



properties of objects and influencing noises properties. In work the problems of construction adaptive and neural
network control systems are conducted, and some new control and learning algorithms are realized on the MLP
neural network basis. Neural network pruning algorithm is developed. Direct adaptive neural network control
procedures are improved. A simulation of different MLP learning algorithms is carried out. The solution process of
identification and control tasks for nonlinear dynamic objects that are subjected to disturbances is research. The
authenticity of the dissertation outcomes proves out by experimental researches and results of their introduction.
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