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Реферат:
1. Дисертацію присвячено розробленню теоретичних основ побудови системи гарантованої безпеки
управління маневруванням і формалізованих моделей опису процесів руху і розходження. Метою
дослідження була розробка методів забезпечення гарантованої безпеки управління судном при виконанні
морських операцій. Для досягнення мети було розв'язано головні завдання розробки методів і прийомів
планування маневрів, розробки методів забезпечення цілеспрямованості вибору рішення при управлінні і
підвищення швидкості перехідних процесів за рахунок вибору способу управління рухом судна й алгоритмів
інтелектуальної діяльності судноводія. Кожна із головних задач була розділена на часткові, рішення яких
дозволило розробити інтегровану кібернетичну систему безпечного управління маневруванням і алгоритмів
коригування руху при зміні зовнішніх умов. При виконанні роботи використовувались як теоретичні так і
експериментальні методи дослідження. Практична цінність отриманих результатів полягає в тому, що вони
підвищують безпеку виконання морських операцій, за рахунок забезпечення належної інформаційної
підтримки прийняття рішень при управлінні рухом судна. Результати досліджень можуть бути використані



та впроваджені при проектуванні нових моделей ЗАРП, при розробці експертних систем прийняття рішень
при розходженні суден, при виконанні наукових досліджень, при розробці нормативних документів по
мореплаванню. Закономірності маневрування при надмірному наближенні можуть використовуватися на
повітряних суднах і підводних човнах. Результати досліджень використовуються в морських навчальних
закладах України.

2. Thesis is devoted to development the theoretical base of building the system of safety handling guarantee and
formalized models of the processes moving description and passing on. The aim of the study was the development
of safety ship handling guarantee methods at carrying out sea operation. For achievement of the purpose the main
tasks of development of methods and receptions of planning the maneuvers, development of methods of
maintenance of purposefulness of a choice of the decision were solved during ship handling and increase of speed
of transients at the expense of a choice of a way of management of movement of a vessel and algorithms of
intellectual activity navigator. Each of the main tasks was divided into individual tasks, which decision has allowed
developing the integrated cybernetic system of safe ship handling and algorithms of updating of movement at
change of external conditions. At performance of work both theoretical and experimental methods of researches
were used. The practical value of work consists in the matter that the received results serve for increase of safe
performance of sea operations, at the expense of increase of information support of process of acceptance of the
decisions. The practical importance of work consists in control systems of movement of a vessel - the developed
theory and the methods of planning of process of movement have allowed creating the systematized concept of
safe management maneuvering of a vessel at moving. The results of researches can be used on the vessel, at new
ARPA models designing, by development of expert systems of acceptance of the decision, at performance of
scientific researches, by development of the normative documents on navigation. The laws maneuvering at the
latest moment can be used on airplane and submarines. The results of researches are used at maritime institutions
of Ukraine.
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