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Реферат/анотація:
1. Зозуля В. А. Методологія, технологія та програмно-технічний комплекс максимізації якості керування
рухом платформи механізму з паралельною структурою. – Кваліфікаційна наукова праця на правах рукопису.
Дисертація на здобуття наукового ступеня доктора технічних наук за спеціальністю 05.13.07 «Автоматизація
процесів керування». – Кременчуцький національний університет ім. Михайла Остроградського МОН
України, Кременчук, 2026. У дисертації запропоновано нову концепцію та методологію подолання
протиріччя між умовами застосування механізмів з паралельною структурою (платформи Стюарта) і
практикою проєктування систем керування ними. Їх відмінна риса – використання даних відповідним чином
поставлених експериментів для уточнення моделей динаміки об’єкта та умов його функціонування і синтезу
оптимальних систем керування. Розроблено методи оптимальної фільтрації сигналів, структурної



ідентифікації динаміки багатовимірного об’єкта у складі замкненої системи та синтезу оптимальних систем
стабілізації і слідкування. За даними натурних випробувань прототипу ідентифіковано моделі динаміки й
збурень, синтезовано оптимальний регулятор із трьох взаємодоповнюючих складових (W1, W2, W3) та
досягнуто мінімуму критерію якості. Порівняння синтезованої системи з існуючою показало суттєве
підвищення точності керування, найбільш виражене за горизонтальними координатами робочої поверхні.
Створено програмно-технічний комплекс на базі National Instruments, що забезпечує визначення повного 6-
DOF вектора руху робочої поверхні в реальних умовах експлуатації. Ключові слова: платформа Стюарта,
багатовимірна система керування, спектральна щільність сигналів, вінерівська факторизація та сепарація
дробово-раціональних матриць, програмно-технічний комплекс, ідентифікація динаміки багатовимірного
рухомого об’єкта, синтез оптимального регулятора, аналіз якості системи керування.

2. Zozulya V. A. Methodology, technology and software-hardware suite for maximizing the quality of motion
control of a parallel-structure mechanism platform. – Qualifying scientific work, manuscript. Dissertation for the
Degree of Doctor of Technical Sciences in Specialty 05.13.07, “Automation of Control Processes”. – Kremenchuk
Mykhailo Ostrohradskyi National University, Ministry of Education and Science of Ukraine, Kremenchuk, 2026. The
dissertation introduces a new concept and methodology for resolving the contradiction between the application
conditions of parallel-structure mechanisms (the Stewart platform) and the practice of designing their control
systems. Their distinguishing feature is the use of data from appropriately designed experiments to refine the
object’s dynamic models and its operating conditions and to synthesize optimal control systems. Methods of
optimal signal filtering, structural identification of multivariable object dynamics within a closed-loop system, and
synthesis of optimal stabilization and tracking systems have been developed. Using data from full-scale tests of the
prototype, models of the dynamics and of the disturbances were identified, an optimal controller composed of
three complementary components (W1, W2, W3) was synthesized, and the minimum of the performance criterion
was attained. Comparison of the synthesized system with the existing one showed a substantial improvement in
control precision, most pronounced in the horizontal coordinates of the working surface. A National Instruments-
based software-hardware suite was created that determines the full 6-DOF motion vector of the working surface
under real operating conditions. Keywords: Stewart platform, multivariable control system, signal spectral density,
Wiener factorization and separation of rational-function matrices, software-hardware suite, identification of
multivariable moving-object dynamics, optimal controller synthesis, control system performance analysis.
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