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Тема дисертації:
1. Система векторного керування асинхронним двигуном з властивостями грубості до варіацій активного
опору ротора

2. Robust Vector Control of Induction Motors under rotor resistor variations

Реферат:
1. Об'єкт дослідження: процеси керування електромеханічним перетворенням енергії в системі векторно-
керованого асинхронного електроприводу. Мета роботи: синтез, теоретичне і практичне дослідження нових
алгоритмів векторного керування АД з підвищеними властивостями грубості до варіацій активного опору
ротора. Методи дослідження: другий метод Ляпунова, керування за вимірюваним виходом, лінеаризація
зворотним зв'язком, математичне та фізичне моделювання. Теоретичні та практичні результати і новизна:
вперше теоретично обґрунтовані алгоритми векторного керування асинхронним двигуном синтезовані на
основі принципу розділення та розроблені нові алгоритми векторного керування АД, грубі до варіацій
активного опору ротора; створено експериментальний зразок векторно-керованого асинхронного
електропривода. Предмет і ступінь впровадження: результати дисертаційної роботи використовуються в



учбовому процесі НТУУ "КПІ" та використані при створенні уніфікованого контролера для системи
векторного керування АД на Запорізькому електроапаратному заводі. Ефективність впровадження:
підвищення показників якості керування механічними координатами та енергетичної ефективності. Сфера
використання: електромеханічні системи.

2. The object of the investigation: electromechanical energy conversion in vector-controlled induction motor
drive. The purpose of the investigation: development, theoretical and practical investigation IM control algorithms
with improved robustness properties with respect to rotor resistance variations. Methods of the investigation:
second Lyapunov method, feedback control, feedback linearization, mathematical and physical modeling.
Theoretical and practical results and innovations: first time theoretical proof of separation principle for vector
control algorithm synthesis with asymptotic exponentially stable flux observers is presented; new IM vector
control algorithms with improved robustness properties with respect to rotor resistance variations are developed;
vector controlled induction motor drive prototype is developed. A subject and degree of the implementation:
results are implemented in NTUU "KPI" and used during universal controller development on Zaporozhskiy
electroapparatniy plant. The efficiency of the implementation: performances of mechanical coordinate regulation
and energetic efficiency improvement. The sphere of application - electromechanical systems.
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