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V. Відомості про дисертацію
Мова дисертації:
Коди тематичних рубрик: 55.29.33.57

Тема дисертації:
1. Система контролю просторового положення інструменту верстата з механізмами паралельної структури

2. The control system of spatial instrument position of parallel kinematics machine tool

Реферат:
1. Вирішена актуальна наукова проблема підвищення точності верстатів з механізмами паралельної
структури за рахунок використання додаткової системи контролю поточного просторового положення
робочого органу, що несе інструмент на основі визначення шестимірного вектору координат його
положення у просторі Теоретичні дослідження базуються на основі фундаментальних положень теоретичної
механіки, лінійної алгебри, засобів векторного і матричного числення, диференціального числення а
експериментальні проводились на базі діючого верстата-стенду зі спеціальними засобами вимірів та
апаратурою. Розраховано кінематичні залежності, що пов'язують довжини силових та вимірювальних штанг
верстата в кожному окремому повздовжньому перерізі силових штанг методом замкнених векторних
контурів. Розроблено основні положення проектування системи контролю поточного просторового
положення робочого органу, що несе інструмент методом наближення функції з урахуванням нелінійного



взаємозв'язку видовження силових та вимірювальних штанг. Розроблено конструкцію спеціальних
пристосувань, що формують різні просторові конфігурації для визначення точності виходу робочого органу
верстата з механізмами паралельної структури в позицію. За результатами експериментальних досліджень
виявлено наявність перехідного процесу в кожній з силових штанг верстата при зміні напряму руху робочого
органу.

2. The actual scientific problem of improving the accuracy of machine tools with mechanisms of parallel structure,
which was achieved by using the additional control system of the current spatial position of the working body, in
which the tool is mounted on definition of six-axes coordinates vector of its position in space was solved
Theoretical studies are based on the provisions of theoretical mechanics, linear algebra, vector and matrix
calculus, differential calculus and the experiment was conducted on the basis of existing machine-stand with
special measuring tools and equipment. The kinematic dependencies, connecting power and measuring rods
length in each longitudinal section were calculated with closed-loop vector method. The main provisions of the
current spatial position of the working body that carries tools control system design by approximation functions
including nonlinear relationship elongation power and measuring rods were developed. The special devices that
form different spatial configurations to determine the accuracy of the output of the working body of the machine
with the mechanisms of parallel structure were designed. According to experimental results the presence and the
analysis of a transient process in each of the power rods of machine tool while changing the direction of the
working body. was revealed.
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