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Реферат:
1. Дисертаційна робота присвячена актуальній проблемі підвищення ефективності управління рухом судна
на курсі. Розв'язання поставленої проблеми здійснюється методами інтелектуального управління,
заснованими на застосуванні апарату нечіткої логіки, штучних нейронних мереж і генетичного алгоритму. У
роботі розроблено метод пошуку близьких до оптимальних параметрів закону управління курсом шляхом
використання еволюційного алгоритму; запропонований і досліджений перспективний спосіб управління
курсом, заснований на апараті нечіткої логіки; встановлено можливість та розроблено метод визначення
близьких до оптимальних параметрів управління шляхом застосування штучної нейронної мережі;
вдосконалено метод адаптивного управління курсом судна за рахунок використання в контурі управління
більш точних моделей судна та керуючого регулятора, отриманих методами нейронної ідентифікації. Для
оцінки і порівняльного аналізу досліджених методів управління проведене імітаційне моделювання
поведінки судна типу транспортний рефрижератор. У результаті зроблено висновок про їхню ефективність
під час розв'язання завдань управління курсом судна.



2. The thesis addresses the issue of raising the efficiency of ship course steering. Intelligent control techniques
such as genetic algorithms, fuzzy logic, and artificial neural networks are used to deal with the problem. Genetic
methods are proposed for optimization of tuning procedure for the ship's autopilot control algorithm. A new
control algorithm for course steering based on fuzzy inference machine with nonlinear membership functions is
proposed and studied. A new technique of finding near optimal parameters of ship steering algorithm with help of
artificial neural network is proposed and studied. An alternative adaptive method of ship course steering based on
neural control techniques is proposed and studied. The latter was shown to be able to compensate for changing
ship's dynamics and function as a self-tuning adaptive algorithm. Imitative modeling of real refrigerating ship's
behavior was undertaken in order to assess and compare performance of proposed intelligent control techniques.
The results obtained allowed to make conclusion that such techniques are fully applicable for the task and
generally may perform better than traditional PID-algorithm.
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