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ІІІ. Відомості про організацію, де відбувся захист
Шифр спеціалізованої вченої ради (разової спеціалізованої вченої ради): Д 11.193.01
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ІV. Відомості про підприємство, установу, організацію, в якій було
виконано дисертацію
Повне найменування юридичної особи: Інститут прикладної математики і механіки

Код за ЄДРПОУ: 05420675

Місцезнаходження: 84100, Донецька обл., м.Слов'янськ, вул. Добровольського, буд. 1

Форма власності:
Сфера управління: Національна академія наук України

Ідентифікатор ROR: Не застосовується

V. Відомості про дисертацію
Мова дисертації:
Коди тематичних рубрик: 27.37.17

Тема дисертації:
1. Синтез керувань для систем з некерованим лінійним наближенням

2. Synthesis of control for systems with uncontrollable linear approximation

Реферат:
1. Доведено достатні умови локальної керованості у класі функцій керування з параметрами для нелінійних
систем керування. Розв'язано двоточкову задачу керування з ненульовими крайовими умовами для
неголономних механічних систем. Побудовано функції керування з перемиканнями у дискретні моменти
часу, що забезпечують існування омега-граничної точки для усіх траєкторій з околу стану рівноваги.
Розв’язано задачу стабілізації для неголономних механічних систем при застосуванні сім’ї розривних
функцій керування на скінченному проміжку часу для початкових умов з повного околу особливої точки та
неперервного зворотного зв’язку у щільній області фазового простору.

2. Sufficient conditions for the local controllability of nonlinear systems in a class of parameterized controls are
proved. The two-point control problem for arbitrary boundary conditions is solved for nonholonomic mechanic
systems. A sampled control function is built which provides the existence of the omega-limit point for all
trajectories in a neighborhood of the equilibrium. The stabilization problem is solved for nonholonomic mechanic
systems with the use of a family of discontinuous control functions on a finite time interval for the initial



conditions on a whole neighborhood of the singular point and continuous feedback in a dense domain of the state
space.
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Рецензенти

VIII. Заключні відомості
Власне Прізвище Ім'я По-батькові
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Ковальов Олександр Михайлович
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Реєстратор  



Керівник відділу УкрІНТЕІ, що є
відповідальним за реєстрацію наукової
діяльності

Юрченко Т.А.


