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1. МЕТОДИ СИНТЕЗУ ОПТИМАЛЬНОГО КЕРУВАННЯ ДЕТЕРМІНОВАНИМИ СКЛАДЕНИМИ ДИНАМІЧНИМИ
СИСТЕМАМИ ІЗ РОЗГАЛУЖЕНИМИ ТРАЄКТОРІЯМИ РУХУ

2. Methods for the synthesis of optimal control of deterministic compound dynamical systems with branching
trajectories of motion

Реферат:
1. Дисертація присвячена розвитку методів оптимального керування розривними системами стосовно їх
застосування для розв’язання задач оперативного синтезу необхідних, достатніх, необхідних і достатніх умов
оптимальності розгалужених траєкторій і керування сучасними та перспективними складеними
динамічними системами. Розроблено метод представлення математичної моделі руху складеної динамічної
системи у вигляді математичної моделі розривної динамічної системи зі змінними у моменти структурних
перетворень розміром векторів стану та керування. , Досліджена та вирішена наукова проблема розробки
умов оптимальності, що дають опис набору операцій і правил їх чередування, які є основами оперативного
синтезу оптимального керування складеними динамічними системами, які переміщаються по розгалуженим
траєкторіям. Сформульовані і доведені у формі основних теорем необхідні, достатні, необхідні і достатні
умови оптимальності управління детермінованою складеною динамічною системою, що переміщається по



розгалуженій траєкторії з довільним схемою розгалужень. З основних теорем виведені наслідки для
найбільш типових практичних випадків розгалуження траєкторій складених динамічних систем. Наслідки
представлені у вигляді максимально підготовленому для розробки на їх базі обчислювальних алгоритмів.

2. The thesis is dedicated to the development of methods for the optimal control of discontinuous systems with
respect to their application for solving the problems of operative synthesis of necessary, sufficient, necessary and
sufficient conditions for optimality of branching trajectories and control of modern and perspective compound
dynamic systems. The scientific problem of optimality conditions development describing the set of operations
and rules of their alternation is investigated and solved, which are the basis for the operational synthesis of
optimal control of compound dynamical systems that move along branching trajectories. The necessary, sufficient,
necessary and sufficient conditions for the optimality of the control of a deterministic compound dynamical
system moving along a branching trajectory with an arbitrary branching scheme are formulated and proved in the
form of basic theorems. From the main theorems, we deduce the consequences for the most typical practical cases
of branching trajectories of compound dynamical systems. The consequences are presented in the form of the
most computational algorithms for developing on their basis.
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